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2015年度大学生创新活动计划项目汇总表

学

院

项目

编号

项目名

称

项目

类型

项目

负责

人姓

名

项目负

责人学

号

项目其他

成员信息

指导

教师

姓名

项目简介(200字以内) 主要创新点和难点（100 字以内）

工

程

201510
264045

水下成像

系统的设

计与集成

技术研究

创新

训练

项目

颜凯

程
1325124

候相锋

(1325128)

朱敏强

(1360222)

黄磊蕾

(1328101)

曹守启

水下成像系统与集成技术的研究具

有十分重大与深远的意义。它的研发

能够改变目前的声纳探测的方式，改

为对海底地形进行成像，大大提高探

测的清晰性与精准度。我们小组将率

先突破技术与设计上的难题，针对水

下成像系统方案进行总体的设计，设

计出模型草图，布局图，以及进而制

作出初步的成像系统的模型。接下来

研究成像设备，通讯设备的集成，希

望能够对祖国的海洋事业起到启发

和参考的作用。

创新点：

本项目试图摒弃传统的射线或声纳探测

的方式，尝试利用水下成像技术进行更深

一步的探测。因此我们打算设计出合理的

水下成像系统，和集成技术。

难点：

水下抗压，水下密封，水下固定，深水拍

摄。

工

程

201510
264046

多层物流

设施辅助

布局系统

设计与开

发

创新

训练

项目

戴家

宏
1328227

周倩

(1328211)

竹亮

(1328219)

田芳芳

(1428109)

陈雷雷

合理的设施布局能够有效的降低企

业物料处理成本，通过计算机技术与

定量分析相结合是完善多层物流设

施辅助布局方法，借助 AutoCAD 和

Excel 的二次开发完成位置相关图的

绘制和相互关系表汇总，以 VB 编程

为载体实现多层物流设施辅助布局

系统的设计。

创新点：

1.计算过程计算机化（数据模型分析与

AutoCAD建模相结合）

2.方法体系的优化（考虑 SLP法对设施划

分楼层和布局楼层的过程进行优化）

难点：

如何实现多层物流设施布局的计算机化、

在研究多层物流设施的影响因素的具体

方法过程。
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工

程

201510
264047

高空坠落

防护系统

结构优化

创新

训练

项目

赵可

阶
1322405

王美红

(1322409)

尤婷

(1322402)

姜少杰

高空坠落防护系统为使用绳索进行

高空作业的操作人员设计。但从以往

多起高空作业事故中，我们了解到防

护系统安全性的欠缺。本创新项目对

绳索以及与绳索相连接的部件进行

结构优化，提高它的安全和舒适性，

使之更加人性化的保护高空作业者。

创新点：

出于对海上作业安全考虑而设计的安全

性强、舒适度高的高空坠落防护系统。

难点：

设计出符合安全性舒适度的安全系统结

构。

工

程

201510
264048

太阳能人

工鱼礁设

计

创新

训练

项目

宗玲

珑
1322408

张勇刚

(1322434)

黄悦

(1322401)

姜少杰

太阳能作为可再生能源为水下传感

器构成的评价系统提供稳定、充足的

能源，从而对投放后的人工鱼礁进行

长期有效地跟踪调查。传感器接收的

信息通过水声无线通信方式将水下

情况传送到陆上的接受站，达到记录

人工鱼礁的集鱼效果与渔场水质。

创新点：

目前还没有将太阳能与人工鱼礁结合的

装置；在设计中把太阳能发电、无线通讯

技术与人工鱼礁组合设置成一个新的评

价系统，对人工鱼礁的集鱼效果进行采集

评价。

难点：

海洋渔场太深，太阳能较难为水下传感系

统供电；太阳能装置在海面抗风浪能力。

工

程

201510
264049

某零售商

店供应链

策略建模

仿真分析

和优化

创新

训练

项目

张帅 1328115
周雨嘉

(1340211)
刘明微

本项目的特点是使用基于 Agent 建

模的方法来建立供应链模型以更好

的反映供应链混合系统的特性，通过

模型仿真得到各阶段库存变化情况。

通过这这种方法力图用建模的结果

对某零售商店的供应链进行分析并

得出零售商供应链的特点。

创新点：

主要针对小型零售商店供应链进行建模，

研究小型零售商店和供货商之间的关系，

以最少的代价节约成本。

难点：

由于每家小型零售商店都有自己的特点，

所有零售商店都有共通点，所以在前期的

调研中，获取的数据的准确性是我们要保

证的。
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工

程

201510
264050

水陆两栖

飞行器设

计与制作

创新

训练

项目

韩鹏

宇
1322136

吴瑞明

(1329216)

刘雨青

孔祥洪

本设计主要针对水上、水下两用途，

对飞行器进行设计制作；并针对在空

中以轻量为主、在水中以较重为主的

矛盾进行解决；机翼采用模块化设

计，便于维修，更换。已达到保持机

体不变，在不同环境下航行的目的。

在水中利用机体周边流水对电子设

备进行冷却。

创新点：

本设计主要针对水上、水下两用途，对飞

行器进行设计制作。

难点：

针对机体在空中以轻量为主、在水中以较

重为主的矛盾进行解决，制作实物模型。

工

程

201510
264051

四旋翼飞

行器设计

创新

训练

项目

于志

明
1322122

朱树亮

(1322224)

李兰兰

(1322209)

刘雨青

本项目设计的是一种轻巧小型具有

一定智能化的四旋翼飞行器，它主要

通过传感器飞行器姿态分解，得到飞

行器的飞行数据，进而实现单片机对

姿态调节。通过控制系统实现对飞行

器进行控制，无线传输芯片将控制系

统数据发送到单片机从而实现飞行

器的姿态飞行。本项目主要实现单片

机的初步智能化飞行进而实现对飞

行器的保护作用，使飞行器具有较强

的环境适应能力，相比于传统的飞行

器具有较高的经济价值和良好的应

用前景。

创新点：

（1）可以搭载环境检查传感器，从而实

现对环境的检测。

（2）使用高效的智能控制算法，能够在

一般性能的单片机上实现目标，最终做到

低成本化的高精度四旋翼飞行器。

难点：

（1）姿态算法控制

（2）设计飞行控制器实现对飞行器的控

制

工

程

201510
264052

远洋渔网

参数化

CAD 系统

开发

创业

实践

项目

胡蓓

蕾
1222107

胡璞玥

(1222108)

陈锐函

(1453330)

董嘉宇

毛文武

远洋渔网参数化 CAD 系统开发跟据

渔网的国标工程图进行绘图和绘图

参数的分析，确定渔网绘图的驱动参

数。根据国家标准 GB5147-2003，建

立数据库。与国际数据库与 VBA 渔网

创新点：

根据渔网的类、型、式按照国家标准建立

外部数据库，就可以降低渔网绘图对于用

户的专业化的要求。

难点：
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(1429702) 绘图程序建立连接。有效节省绘图人

员绘画渔网的时间，有效降低绘图过

程中的错误率。较大的提高了绘图效

率。

渔网的类型的差异很大，但是相同类型的

渔网的形状十分相似，所以尺寸驱动是实

现渔网参数化图库开发的关键。

工

程

201510
264053

射流式增

氧机计算

机辅助设

计系统开

发

创新

训练

项目

张嘉

宇
1322221

王兆乾

(1322234)

沈敏杰

(1322220)

毛文武

射流式增氧机计算机辅助系统的开

发是设计人机交互界面，开发出高

效、便捷、实用的射流式增氧机主要

零部件 CAD 系统。操作者通过某些重

要参数的输入，程序自动运行并且计

算绘制得到符合用户要求的射流式

增氧机的主要零部件工程图。

创新点：

射流式增氧机较传统的增氧机具有增氧

均匀、耗电少等优点。为节省成本，提高

效率，利用 CAD 的二次开发工具，结合产

品特点，将大幅帮助设计者提高绘图效

率。

难点：

其设计过程复杂需要进行大量的分析、计

算、模拟、评估。

工

程

201510
264054

电梯下降

失速箱内

救生装置

机械设计

创新

训练

项目

王萍 1322301
王耀

(1322317)
宋秋红

本项目旨在研究模拟设计出一个简

单的电梯异速箱内救生装置机械装

置模型。可操控性强，自主操纵与自

动控制结合，便捷，稳定，安全，极

具人性化设计，载荷能力强，而且效

率高，可以防止群死群伤，具有快速

反应，快速保护的能力。

电梯内部救生领域还是一片空白，项目设

计电控、力学、机械等多学科交叉。

工

程

201510
264055

雨伞快速

风干及收

纳装置

创新

训练

项目

肖帆 1322416

汤晓敏

(1322415)

张昌伟

(1322429)

陆玮

(1322404)

宋秋红

弥补雨伞干燥领域的空白，以及改变

传统自然风干雨伞的方式。研究设计

出一个简单的雨伞快速风干及收纳

装置三维模拟仿真。低能耗，环保，

同时达到快速风干 3 把以上雨伞的

能力，以及同时收纳至少 10 把雨伞，

创新点：

弥补了雨伞快速干燥领域的空白，为大型

公共场所雨天干燥地面等问题提出了切

实可行的方法研究。

难点：

找到快速干燥雨伞的最佳方式，找到既节
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并且在风干过程中不能对雨伞本身

造成损害。

能又快捷的干燥手段。

工

程

201510
264056

大学生就

业信息查

询系统设

计

创新

训练

项目

胡贵

强
1328127

李鹏

(1328116)

艾亦飞

(1328218)

王建玲

设计大学生就业信息查询系统，为我

校毕业生提供就业信息服务。通过该

系统可以实现以下功能：1、能快捷

地链接到其他相关的招聘网站；2、

可以查询历年来在上海海洋大学进

行校园招聘的公司情况；3、往届毕

业生目前就职单位；4、提供自主创

业的渠道和方法。

1.为毕业生提供广泛而明确的招聘信息；

2.为自主创业的学生提供信息知识

3.专一化。只针对一个大学，这样能够根

据该校学生的就业情况，提供更加准确实

用的信息。

工

程

201510
264057

捡球机器

人设计

创新

训练

项目

陆玮 1322404

武刚

(1422128)

龚述泷

(1422129)

王亚南

(1422133)

吴子岳

弥补了现有对于羽毛球捡球及整理

的不足，满足羽毛球训练以及比赛需

求。并且相对于已有针对球形捡球机

器人的不足，设计出更适合羽毛球的

捡球机器人，捡球同时达到整理羽毛

球的效果，一定程度上避免羽毛球因

保存问题产生的损坏，提高羽毛球使

用率。

创新点：

弥补了现有对于羽毛球捡球及整理的不

足，满足羽毛球训练以及比赛需求。

难点：

设计出更适合羽毛球的捡球机器人，并且

达到整理羽毛球的效果。

工

程

201510
264058

分控式小

车的设计

创新

训练

项目

俞秀

梅
1322310

袁迟

(1422127)

易永胜

(1422132)

蒋凯枫

(1422124)

苑浩

(1422112)

吴子岳

在未来社会，空间将会越来越少，特

别是汽车的道路空间。如果在车流量

比较大的地方做到随心移动，现在未

必可以实现，但如果给汽车装上分驱

动装置，汽车将在恶劣的环境下具有

更大的灵活性。研究内容大概为，将

汽车的四个轮子实现独立化，可单独

操控。

打破传统汽车的前驱后驱控制方式，创造

一种全新的操控方式。独立控制轮胎不仅

在操控上实现完美化，在紧急的情况下，

如在一些特殊的天气里、地理环境中，运

用分驱系统使车辆避免发生滑坡。
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工

程

201510
264059

自动喂食

投饵器设

计

创新

训练

项目

章思

鹏
1222418

赵越超

(1222327)

张宇

(1222331)

周伟

(1222330)

吴子岳

自动投饵器最主要的目的是让他实

现定点、定量、定时喂食，实现用简

单便携的机器来完成喂食工作，在水

产养殖业比较有前景，因为体积小，

便于携带，造价低，而且可以极大的

节省劳动力。

经过我的调查，现在网上出售的自动喂食

器存在以下问题

（1）密封措施不够好，导致鱼食受潮变

质。

（2）以往的自动喂食器是固定在一个位

置，往往导致有的地方鱼食太多，而有的

地方又没有鱼食。

（3）电源使用问题，单一的使用直流电

或蓄电池都不能完美的满足用户需求。

所以我觉得针对上述情况对我的项目进

行设计，做到现在市场上这些产品无法完

成的任务。

工

程

201510
264060

磁悬浮音

乐舞蹈系

统设计

创新

训练

项目

姜锋 1122230

戴长宏

(1127117)

王婷

(1413312)

谢嘉

研究设计一种磁悬浮音乐舞蹈系统，

采用电磁铁产生吸力，让铁粉随音乐

运动，配上彩色灯饰，整个运动也是

彩色的。像音乐喷泉一样，会让人获

得很好的听觉和视觉效果。该系统可

以做成不同的规格，在办公桌、客厅

和一些公共场合摆放，是一种很好的

休闲电子设备。

1.思路新颖，将音乐喷泉移到了办公桌、

客厅等场所；

2.将音频信号放大后分成多个电压等级

信号，去驱动电磁铁线圈，从而产生不同

和综合整体的良好视觉效果；

3.是一种很好的休闲电子设备。

工

程

201510
264061

小型风力

太阳能发

电系统设

计

创新

训练

项目

罗圳

明
1227123

王福林

(1227115)

张许

(1228226)

谢嘉

研究设计一种小型风力太阳能发电

系统，可以利用风能和太阳能发电。

其风力发电装置的扇叶由橡胶做成，

可自由拆卸，同时太阳能电池板也可

以方便拆卸，整体便于携带，可以随

时发电，更重要的是不浪费能源。既

1.体积小，重量轻，可随身携带，随时发

电；

2.将普通发电机改装为高效发电机；

3.风力发电装置的扇叶由橡胶做成，可自

由拆卸，方便携带，同时太阳能电池板也
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方便、又节能，具有很好的发展前景。 可以方便拆卸，整体便于携带。

工

程

201510
264062

四轴飞行

器设计及

研究

创新

训练

项目

王浩 1222431

续瑞

(1222430)

陆佳宇

(1222433)

贾美琦

(1291304)

李光霞

通过自主学习和讨论，探索四轴飞行

器知识，在已知的知识和基础上创

新，改进四轴飞行器，使其更加简易，

实用，更加平民化。

设计并改善四轴飞行器的产业需求，增加

其功能，配合 GPS 导航系统，实现手动，

自动可调节功能，在允许的情况下，继续

增加改善其性能，让其更好的为人工作，

提高生产力。

工

程

201510
264063

临港校园

二手交易

市场管理

系统

创新

训练

项目

张子

成
1228219

顾唯伟

(1228221)

张子成

(1228219)

杨星星

(1328212)

徐婕

(1328206)

李军涛

随着商品经济的发展，部分在校学生

或即将离校的学生通常会有出售二

手货物的需求，同时，其他同学又希

望能够买到廉价的二手商品。现在大

学校内的二手物品交易主要是通过

校园的二手书店及摆地摊，这远远不

能满足学生的需求。建立临港校园二

手物品交易管理系统，并创建对应的

数据库系统，帮助临港校内学生及

时、便捷的进行二手物品交易。能让

临港大学生在网站上快速浏览想查

找的物品，并通过注册能够实现网上

交易。系统要有一定的安全性、隐秘

性，各个模块要相对透明，在对不同

的模块进行修改时不会对系统造成

损害，能方便的进行模块组装等。实

现不同的登陆者可用不同身份登录

达到访问目的，并且能交互的解决一

创新点：

1.采用定性与定量相结合的方式研究本

系统

2.利用 VB编程和 Access 数据库软件对系

统开发设计

难点：

系统要有一定的安全性、隐秘性，各个模

块要相对透明，在对不同的模块进行修改

时不会对系统造成损害，能方便的进行模

块组装等。
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些具体的问题。

工

程

201510
264064

校园快递

快速取件

系统

创业

实践

项目

李星 1325116

贲国怡

(1325127)

倪立冰

(1325115)

顾聪

(1325131)

上官春

霞

校园快速取件系统有快速高效的特

点，能极大降低工作人员的劳动量并

且提高速度，加快学生的取件速度，

节省时间。本项目结合软件设计等信

息技术方面的成果及工业工程专业

相关知识，实现取件系统的现代化、

信息化。

1.通过运用扫描条形码验证的形式减少了

取件时人为的差错，也节省了目前需通过

证件才能取件的时间。

2.通过货位指示灯定位，减少了盲目寻找

的时间。工作人员可根据技术迅速得知物

品坐标，操作快捷轻松。

3.通过分类包裹，能够根据包裹类型按货

区分配货位。

4.将所有快递公司集中起来，便于取件者

寻找。

工

程

201510
264065

微型 AUV

水下自治

机器人的

结构设计

创新

训练

项目

赵梦

晗
1327114

徐丽婷

(1327113)

阮春燕

(1227202)

匡兴红

无缆水下机器人,即水下自主式无人

运载体(Autonomous Underwater

Vehicle)，简称 AUV。AUV 自带能源，

依靠自身的自治能力来管理和控制

自己以完成人赋予的使命。我们的研

究对象微型 AUV 水下自治机器人是

传统 AUV 的精简版，可在复杂的海洋

环境下进行更灵活的海洋科学研究

和深海资源调查。

创新点：便宜而轻便

本项目将研究的“微型”AUV 水下自治机

器人，重量将控制在 7千克内，预算控制

在 15000 元内。

难点：平衡性和密封性

电子仪器舱和船体的宽大、自由的设计使

调整重心和密封结构更加方便，让平衡性

和密封性得到保障。

工

程

201510
264066

健身器械

自发电装

置设计

创新

训练

项目

李飞 1322232

孙杰

(1322231)

吴泓波

(1227207)

毛文武

一项关于运动器材发电的装置，在运

动的同时将自身的能量通过在健身

器械上安装发电装置进行收集，对资

源的环保。

创新点：

目前还没有一款以运动为主，边运动边进

行收集能量来进行发电的装置，健身器械

自发电装置设计则更有效更好的解决了

这个问题，并且将运动产生的能量收集不

至于浪费，从而达到既锻炼了身体，有产
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生的电能。

工

程

201510
264067

基于供应

链的港口

企业与货

运企业的

合作分析

创新

训练

项目

竹亮 1328219

刘婷婷

(1328201)

周倩

(1328211)

杨星星

(1328212)

王鹏

(1428223)

陈雷雷

在供应链飞速发展的大环境下，从服

务于供应链运输这一最终目的来分

析和研究货运企业与港口企业各自

为政的缺陷所在，并将两者整体的看

作是供应链中的一个重要节点，并是

延缓供应链运输的重要因素来考虑。

若两者能构成一个整体将大大提高

运输的速率，节约成本。

1.从供应链的角度出发，项目在供应链飞

速发展的大环境下，从服务于供应链运输

这一最终目的来分析和研究货运企业与

港口企业各自为政的缺陷所在。

2.突破原有的研究方式我们突破原有的

将两者分开考虑的传统研究模式。

工

程

201510
264068

智能食堂

的菜品自

动计价系

统

创新

训练

项目

孙芳 1327205

顾伟

(1327126)

樊俊杰

(1327125)

孙芳

(1327295)

裴繇

(1327206)

黄彩云

(1327207)

杨琛

李红梅

智慧食堂，即电子标签自动计价装

置。我们通过射频技术实现勺子与餐

盘之间的感应，并且将价格累积叠加

显示在显示器上，学生刷卡付钱，点

餐结束，项目实施以后不仅科学计算

菜价而且减少了工作人员工作量。

项目打破了传统食堂就餐；减少工作人员

工作量，减少资源浪费；电子标签的运用

也避免了工作中出现差错。 难点：

打饭的勺子在打饭过程中与餐盘的感应

以及信息的读取，以及阅读器读取信息后

在显示屏的显示。

工

程

201510
264069

高校教室

的空间与

时间利用

分析与研

究

创新

训练

项目

罗竟

榕
1325110

秦嘉懿

(1325111)

顾春艳

(1325112)

时鸿彬

(1325125)

陈成明

上官春

霞

本课题来源于教学管理实践中产生

的问题，教室资源的配置需要跟随教

学改革和科技进步的步伐，因而迫切

需要了解当前教室资源的利用状况，

并分析今后的使用需求以不断调整

教室资源的配置，课题的研究成果能

够对本校的教室资源规划和决策提

有效地收集整理有限的数据资料，从而对

高校教室的空间与时间的利用率进行合

理的推断。利用 spss 统计分析软件整理

分析所得数据，得出不同时间段的教室利

用率，以助于对教室资源的管理以及课程

安排。
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供参考。

工

程

201510
264070

智能电磁

寻轨小车

设计

创新

训练

项目

金迪 1227119

王耀轩

(1227121)

张晟

(1227131)

金吴菲

(1327107)

马树庆

(1327231)

吴燕翔

小车以 K60 作为核心控制模块，通过

增加道路传感器、电机驱动电路以及

编写相应软件让其具备自动检测电

磁轨道，并沿轨道运行的能力；能在

各种弯道（人字弯、十字弯、S 弯等）

下自由运行，智能开停；自动检测障

碍物，旋转角度，调整行走路径；具

有显示电机转速的功能。

该小车是充电式的，全自动运行。它融合

了自动控制、人工智能、传感器技术以及

计算机等多门技术，智能化程度高。项目

过程中需使小车可以自动检测电磁轨道

运行，能够在十字弯、S 弯等弯道自由运

行。可以自动检测障碍物，调整行进路径。

工

程

201510
264071

可调控硬

度的自动

和面装置

创新

训练

项目

张炀

炀
1322215

张明晨

(1322226)

顾晓东

(1322119)

吴叶

(1322214)

赵煜

本项目设计的是一种低成本的可调

控硬度的自动和面装置，它通过传感

器对面团的湿度的测量来判断应加

入的水量，以达到各种硬度需求的面

团。通过在实验室多次测量的数据建

立面团软硬程度与湿度、硬度之间的

对应关系，从而更好地达到精确调控

的目的。本研究将填补传统的和面机

所不具备的自动加水自动控制硬度

的功能，实现和面过程的一键式“傻

瓜”操作，实现真正意义上的和面过

程自动化，具有较高的经济价值和良

好的应用前景。

1.构建低成本的易操作的可控硬度的自

动和面装置，实现面团软硬程度精确可调

真。

2.建立面团软硬程度与湿度、硬度之间的

对应关系。
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一、竞赛获奖（市级及以上）

1.竞赛获奖统计表

序号 学生姓名 作品名称 竞赛/论坛名称 获奖级别 奖项等次

1
周杰

胡胜兵

董鹏飞

检测与定位海

缆故障点的水

下航行器

第十四届“挑战

杯”上海市大学

生课外学术科技

作品竞赛

上海市 三等奖

2 姚琦

移动终端远程

控制的高危作

业用遥控车系

统

上海高校学生创

造发明“科技创

业杯”

上海市 二等奖

3
李瑞辉

杜凯

马学超

全国大学生电子

设计竞赛上海赛

区（T1杯）

上海市 二等奖

4 潘陶红

第六届蓝桥杯全

国软件和信息技

术专业人才大赛

上海市 三等奖

5 白姣姣 机械类计算机

二维图形绘制

第五届“上图杯”

先进成图技术大

赛

上海市 二等奖

6 米鹏祥 机械类计算机

二维图形绘制

第五届“上图杯”

先进成图技术大

赛

上海市 二等奖

7 王雷振 机械类计算机

二维图形绘制

第五届“上图杯”

先进成图技术大

赛

上海市 二等奖

8 李盼盼 机械类计算机

三维造型

第五届“上图杯”

先进成图技术大

赛

上海市 二等奖

9
张嘉倩

姚程程

徐姿 多功能三脚架

第八届全国三维

数字化创新设计

大赛

上海市 二等奖

10
游淑健

徐英伟

裴繇

全国大学生电子

设计竞赛上海赛

区（T1杯）

上海市 三等奖

11
王耀轩

张晟

潘陶红

全国大学生电子

设计竞赛上海赛

区（T1杯）

上海市 三等奖

12
张坤

于志明

张泽波

全国大学生电子

设计竞赛上海赛

区（T1杯）

上海市 三等奖
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13 张晟荣 单片机设计与

开发组

第六届蓝桥杯全

国软件和信息技

术专业人才大赛

国家级 三等奖

14 李佳佳 单片机设计与

开发组

第六届蓝桥杯全

国软件和信息技

术专业人才大赛

国家级 三等奖

15 朱树亮 单片机设计与

开发组

第六届蓝桥杯全

国软件和信息技

术专业人才大赛

上海市 三等奖

16 张泽波 单片机设计与

开发组

第六届蓝桥杯全

国软件和信息技

术专业人才大赛

上海市 二等奖

17 张坤 单片机设计与

开发组

第六届蓝桥杯全

国软件和信息技

术专业人才大赛

上海市 三等奖

18 张晟荣 单片机设计与

开发组

第六届蓝桥杯全

国软件和信息技

术专业人才大赛

上海市 一等奖

19 李兰兰 单片机设计与

开发组

第六届蓝桥杯全

国软件和信息技

术专业人才大赛

上海市 二等奖

20 李佳佳 单片机设计与

开发组

第六届蓝桥杯全

国软件和信息技

术专业人才大赛

上海市 一等奖

21
周杰

李佳佳

胡胜兵

全国大学生物联

网设计竞赛
省市级 特等奖

22
周杰

李佳佳

胡胜兵

全国大学生物联

网设计竞赛
国家级 二等奖

23
李佳佳

胡胜兵

全国大学生电子

设计竞赛上海赛

区（T1杯）

上海市 二等奖

24
朱树亮

于志明

李兰兰

基于物联网的

智能温室控制

系统

第九届国际大学

生 iCAN创新创

业大赛

国家级 三等奖

25
孙晓凡

汪文俊

顾唯伟

上海 16号线运

营系统仿真及

优化

第二届“纤科杯”

上海市高校学生

工业工程优化改

善设计大赛

上海市 二等奖

26
张嘉倩

袁欣伟

张笑非

机械类计算机

二维图形绘制

第五届“上图杯”

先进成图技术大

赛

上海市 一等奖

27 王松伟 机械类计算机 第五届“上图杯” 上海市 一等奖
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王俊琪

胡蓓蕾

二维图形绘制 先进成图技术大

赛

28
李佳佳

胡胜兵

杜凯 擦玻璃机器人

第四届上海市大

学生机械工程创

新大赛

上海市 二等奖

29
李佳佳

胡胜兵

杜凯 水下航行器

智海 2015 OI中
国水下机器人大

赛

国家级 三等奖

30
徐英伟

裴繇

游淑健 护花巧匠

2015年中国大

学生创新创业大

赛华东一赛区

省市级 三等奖

31
黄佳

陈政

杨倩雯

基于物联网的

智能拐杖

2015年中国大

学生创新创业大

赛华东一赛区

省市级 二等奖

32
倪文欣

张书瑶

王康

双轴多口落料

多功能投饵机

第八届全国三维

数字化创新设计

大赛

上海市 特等奖

33
韩鹏宇

颜一鸣
可潜水式飞行

器

第八届全国三维

数字化创新设计

大赛

上海市 一等奖

34 盛晚霞
基于人机工程

的放流装置的

设计

第二届“纤科杯”

上海市高校学生

工业工程优化改

善设计大赛

上海市 一等奖

35 王耀

A-10攻击机

第二届“纤科杯”

上海市高校学生

工业工程优化改

善设计大赛

上海市 二等奖

36 张宇
航模活塞发动

机

第二届“纤科杯”

上海市高校学生

工业工程优化改

善设计大赛

上海市 二等奖

37 陆玮
smartbird机械

鸟

第二届“纤科杯”

上海市高校学生

工业工程优化改

善设计大赛

上海市 二等奖

38 董鹏飞
可控剑鱼机器

鱼骨架模拟

第二届“纤科杯”

上海市高校学生

工业工程优化改

善设计大赛

上海市 三等奖

39 雷阳阳
鳐鱼仿真潜水

器

第二届“纤科杯”

上海市高校学生

工业工程优化改

善设计大赛

上海市 一等奖
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40
倪文欣

张书瑶

王康
投饲增氧一体

化设备

第二届“纤科杯”

上海市高校学生

工业工程优化改

善设计大赛

国家级 二等奖

41 黄佳
基于物联网

的智能拐杖

第九届 iCAN国

际大学生创新创

业大赛

国家级 二等奖

48 金迪
单片机设计

与开发

“蓝桥杯”全国

软件和信息技术

专业

人才大赛

上海市 二等奖

49 潘陶虹
单片机设计

与开发

“蓝桥杯”全国

软件和信息技术

专业

人才大赛

上海市 三等奖

50 马勇
单片机设计

与开发

“蓝桥杯”全国

软件和信息技术

专业

人才大赛

上海市 三等奖

51 游淑健
单片机设计

与开发

“蓝桥杯”全国

软件和信息技术

专业

人才大赛

上海市 三等奖

52
单片机设计

与开发

“蓝桥杯”全国

软件和信息技术

专业人才大赛

上海市 三等奖
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2.获奖证书扫描件汇编（对应上表清单顺序排版）

2015 年第十四届“挑战杯”上海市大学生课外学术科技作品竞赛三等奖

2015 年上海高校学生创造发明“科技创业杯二等奖
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2015 全国大学生电子设计竞赛上海赛区（T1 杯）二等奖



17

2015 年第六届蓝桥杯全国软件和信息技术专业人才大赛三等奖

2015 年第五届“上图杯”先进成图技术大赛二等奖
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2015 年第五届“上图杯”先进成图技术大赛二等奖

2015 年第五届“上图杯”先进成图技术大赛二等奖
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2015 年第五届“上图杯”先进成图技术大赛二等奖

2015 年第五届“上图杯”先进成图技术大赛一等奖
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2015 年全国大学生电子设计竞赛上海赛区（T1 杯）三等奖

2015 年全国大学生电子设计竞赛上海赛区（T1 杯）三等奖
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2015 年全国大学生电子设计竞赛上海赛区（T1 杯）三等奖

2015 年第六届蓝桥杯全国软件和信息技术专业人才大赛三等奖



22

2015 年第六届蓝桥杯全国软件和信息技术专业人才大赛一等奖

2015 年第六届蓝桥杯全国软件和信息技术专业人才大赛三等奖
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2015 年第六届蓝桥杯全国软件和信息技术专业人才大赛二等奖

2015 年第六届蓝桥杯全国软件和信息技术专业人才大赛三等奖
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2015 年第六届蓝桥杯全国软件和信息技术专业人才大赛三等奖

2015 年第六届蓝桥杯全国软件和信息技术专业人才大赛二等奖
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2015 年第六届蓝桥杯全国软件和信息技术专业人才大赛三等奖

2015 年全国大学生物联网设计竞赛特等奖
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2015 年全国大学生物联网设计竞赛二等奖

2015 年全国大学生电子设计竞赛上海赛区（T1 杯）二等奖



27

2015 年第九届国际大学生 iCAN 创新创业大赛三等奖

2015 年第二届“纤科杯”上海市高校学生工业工程优化改善设计大赛二等奖



28

2015 年第五届“上图杯”先进成图技术大赛一等奖

2015 年第五届“上图杯”先进成图技术大赛-一等奖
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2015 年第四届上海市大学生机械工程创新大赛二等奖

2015 年智海 2015 OI 中国水下机器人大赛三等奖



30

2015 年 2015 年中国大学生创新创业大赛华东一赛区三等奖

2015 年 2015 年中国大学生创新创业大赛华东一赛区二等奖
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2015 年第八届全国三维数字化创新设计大赛特等奖

2015 年第八届全国三维数字化创新设计大赛一等奖
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2015 年第二届“纤科杯”上海市高校学生工业工程优化改善设计大赛一等奖

2015 年第二届“纤科杯”上海市高校学生工业工程优化改善设计大赛二等奖
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2015 年第二届“纤科杯”上海市高校学生工业工程优化改善设计大赛二等奖

2015 年第二届“纤科杯”上海市高校学生工业工程优化改善设计大赛二等奖
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2015 年第二届“纤科杯”上海市高校学生工业工程优化改善设计大赛三等奖

2015 年第二届“纤科杯”上海市高校学生工业工程优化改善设计大赛一等奖
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2015 年第二届“纤科杯”上海市高校学生工业工程优化改善设计大赛三等奖

2015 年第九届国际大学生 iCAN 创新创业大赛二等奖
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2015 年金迪蓝桥杯上海二等奖

2015 年金迪蓝桥杯上海三等奖
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2015 年金迪蓝桥杯上海三等奖

2015 年金迪蓝桥杯上海三等奖
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二、学术论文

1.公开发表论文统计表（学生为第一或第二作者）

序号 作者姓名 发表论文名称 刊物名称
期次

（20 年 月第 期）

1
周倩

戴家宏

多层设施布局

研究现状浅析

物流工程与

管理
2016年第 7期第 38卷

2 张帅
某零售商店供

应链分析优化
中国商情 2016年 3月第 9期

3
王萍

王瑶

电梯下降失速

箱内救生装置

研究

装备制造技

术
2016年 3月

4 赵梦晗

基于北斗定位

系统的 AUV
导航定位系统

设计与实现

全球定位系

统

5
刘婷婷

杨星星

基于 Shapley
值港口货运企

业信息共享合

作博弈分析

物流科技 2016年第 8期
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2.论文全文汇编（对应上表清单顺序排版）



40

周倩



41



42



43

张帅



44



45

王萍



46



47



48



49



50



51

赵梦晗



52



53

刘婷婷
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三、专利（著作权）

1.授予专利（著作权）统计表

序号 作者姓名 专利名称/著作权名称 专利/著作权类型
获批的

专利号/授权号

1
戴家宏

田芳芳

计算机辅助物流相关

图自动辅助绘制系统 著作权 2016SR209155

2

宗玲珑

张永刚

黄悦 多功能人工鱼礁 发明专利 201610354450X

3

宗玲珑

张永刚

黄悦 多功能人工鱼礁 实用新型专利 ZL201620487353.3

4 于志明
四旋翼飞行器飞行软

件 著作权 2016SR104973

5
王萍

王耀 防失速救生电梯 实用新型专利 ZL201620071256.6

6

肖帆

陆玮

王萍

雨伞快速风干及收纳

装置 实用新型专利 ZL201620071750.2

7

李晴

高润

胡海鹏 一种脚踩式遮阳装置 实用新型专利 ZL201520364881.5

8

赵飞

孔龙

周伟

一种浪流耦合发电装

置 实用新型专利 ZL201520286205.0

9 胡海鹏
一种波浪能、风能和潮

流能组合式发电装置 实用新型专利 ZL201520091814.0

10 王向春
曲柄连杆式小型船用

水草收集装置 发明专利 ZL201310010976.2

11

马迪红

王江涛

杨佺 360度抛饵的投料机 实用新型专利 ZL201420844421.8

12

王江涛

马迪红

沈卫星 生态型人工鱼礁 实用新型专利 ZL201520030071.6

13

雷义洪

杨佺

顾陆英

小型船用易安装的升

降装置 实用新型专利 ZL201520159876.0

14

马迪红

王康

倪文欣

一种双轴多口落料投

饵机 实用新型专利 ZL201520342493.7
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15

马迪红

顾德平

胡伟国

一种闭式盘360度投饵

机 实用新型专利 ZL201520500254.X

16

高润

李晴

王鹏

一种智能光控遮阳系

统 实用新型专利 ZL201520038900.5

17

高亚东

高春霞

陈政

一种水陆两栖行走装

置 实用新型专利 ZL201520263197.8

18

高亢

祁杰

牟晓华

一种储仓室谷物烘干

设备 实用新型专利 ZL201420546026.1

19

高亢

夏琨

董骏 一种水陆两栖车 实用新型专利 ZL201520186776.7

20

高亢

高亚东

祁杰

一种多功能水路两用

车 实用新型专利 ZL201520071226.0

21

祁杰

孙佳

高亢

一种轮浆一体两栖机

器人 实用新型专利 ZL201420383133.7

22

虞丽娟

严景新

徐敏丽

基于 ZigBee网络与卫

星通信的远洋渔船温

度实时监测系统 实用新型专利 ZL201420516371.0

23
潘陶红

张加昇

一种无线校园火灾报

警装置 实用新型专利 ZL201520312387.4

24

安丰贞

曹小龙

刘银

一种齿轮驱动式立体

车库 发明专利 ZL201210556897.7

25

徐少蓉

董鹏飞

杜凯 陀螺效应演示仪 实用新型专利 ZL201420834646.5

26

马骏驰

胡璞玥

李琪 一种延绳钓钓钩 实用新型专利 ZL201420700402.8

27
章守宇

柏春祥

单向阻尼波浪能发电

装置 发明专利 ZL201210099823.5

28

兰镇

袁俊

彭伟锋 混合式红珊瑚种植礁 发明专利 ZL201410012887.6

29

付淑漫

韩彦岭

赵洋 摆式波浪能发电装置 发明专利 ZL201210292541.7
30 赵洋 一种波浪能吸收转换 发明专利 ZL201310112207.3



56

吴叔蕾

马永梅

装置

31
赵洋

付淑漫

中心浮子式波浪能发

电装置 发明专利 ZL201210213721.1

32

卢好阳

潘海

李佳佳

一种垂直轴潮流发电

装置 实用新型专利 ZL201420788027.7

33

王岩

卢好阳

潘海

投饵形状和面积可控

制的自动投饵机 发明专利 ZL201310480969.9

34

田晨曦

卢好阳

沙锋

一种金枪鱼延绳钓船

的混联式油电混合动

力设备 实用新型专利 ZL201520168544.9
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2.专利（著作权）证书扫描件汇编（对应上表清单顺序排版）



58



59



60



61



62



63



64



65



66



67



68



69



70



71



72



73



74
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四、制作实物

1.制作实物统计表

序号 学生姓名 实物名称 实物的体积、材质

1

陆玮

武刚

龚述泷

捡羽毛球球机器

人模型

2

俞秀梅

袁迟

易永胜

分控式小车

3

李佳佳

周杰

胡胜兵

风力摆控制系统

4

王耀轩

张晟

潘陶虹

双向 DC-DC变

换器

5

游淑健

徐英伟

裴繇

风力摆控制系统

6

张坤

于志明

张泽波

多旋翼自主飞行

器

7

冯晶晶

冯俊凯

朱敏强

数字频率计

8 李佳佳团队 擦玻璃机器人

9

黄佳

杨倩雯

陈政

基于物联网的

智能拐杖

10

朱树亮

于志明

李兰兰

翟晓东

基于物联网的

智能温室控制

系统

11

徐英伟

陶洁

裴繇

花卉智能养殖

装置

12

潘陶红

徐雅倩

杨毅帆

杨波

安全守卫者
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13

马勇

郭明

赵举

沈乙轩

无线校园火灾

报警系统

2.制作实物照片汇编（对应上表清单顺序排版）

捡羽毛球球机器人模型



77

分控式小车

李佳佳、周杰、胡胜兵的作品《风力摆控制系统》



78

王耀轩、张晟、潘陶虹《双向 DC-DC 变换器》



79

}

游淑健、徐英伟、裴繇的作品《风力摆控制系统》

张坤、于志明、张泽波《多旋翼自主飞行器》



80

冯晶晶、冯俊凯、朱敏强《数字频率计》

李佳佳团队《擦玻璃机器人》



81

基于物联网的智能拐杖
成 员：黄佳（M140650679）

杨倩雯（M140602672）

陈政（M140602666）

指导教师：杨琛、吴燕翔

获 奖：全国总决赛二等奖

作品简介：

该作品是针对老年人设计的智能拐杖。该设计一方面可以为独自出行的老人提

供安全保障，当老人发生危险可立即通知家人老人出现事故并且将老人的所在地址发

送给家属，另一方面产品还有心率测试的功能，在老人使用产品时可通过心率及时检

测老人的健康状态，当老人身体状况出现问题就会向家人示警。生活中老人可以借此

掌握自己的基本健康状况，遇到紧急情况时，老人可以通过自动报警的方式通知家属

并提供所在地。启动过程中大体有报警号码的判断、时间的自动更新,接着系统进行按

键检测、脉搏检测、跌倒检测及显示时间，当检测到相应的事件时，就会进入相应的

事件处理程序。该发明是基于独特的自动定位技术以及先进的心率测试算法和摔倒算

法等技术的先进产品，同时符合人体工学设计，安全舒适的同时兼有自动定位，自动

报警以及主动求救等多种功能。
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基于物联网的智能温室控制系统
成 员：朱树亮（1322224）

于志明：（1322122）

李兰兰：（1322209 ）

翟晓东：（M140602671）

指导教师：刘雨青、吴燕翔

获奖情况：全国总决赛三等奖

作品简介：

该作品为基于物联网的智能温室控制系统，意在帮助农民解决农业生产中所遇

到的一些问题。这个系统的主要功能是利用单片机和传感器技术实时监测室内各类环

境因素，将温室中温湿度、土壤温湿度、光照、烟雾、安防等信息通过 ZigBee和 GPRS

无线传输技术发送并显示在接收终端，并能控制风扇、加湿器等室内执行机构，此外

可以通过上位机实现远程的监控和数据处理功能，保证温室环境处于最佳状态。系统

具有远程访问与控制功能，使整个温室的环境监测系统一体化、自动化，从而实现了

对温室的智能控制，具有很好的推广和应用价值。
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花卉智能养殖装置
成 员：徐英伟（1327226）

陶洁（1327208）

裴繇（1327206）

指导教师： 杨琛

获奖情况： 华东赛区三等奖

作品简介：

现代人出于对生活品质的追求，选择在室内种植植株。然而很多人不具备种植的

相关经验知识，很多人因为忙碌的生活工作而无暇照顾植物。而花卉智能养殖装置为

一个简易轻巧的多功能花卉养护设备，为缺乏种植经验的人提供科学的方法，使得植

物得到更好的生长。同时也大大缓解了很多忙碌的现代人无暇顾及室内植物的问题。

方便实用。该装置可以根据不同植物的不同生长要求进行科学的养殖照顾，检测植物

的生长情况，及时的补充水分以及遮蔽强烈光照。在此基础上加入音乐播放功能，营

造植物良好的生活环境。同时建立植株资料数据库，通过显示屏让人们更好的了解植

株生长情况。在无人照看的情况下，对植株进行智能培育，大大减少了资源的浪费以

及人力时间金钱的损耗。精心设计的外观制作，使其既不影响植物本身的生长也能够

为家居生活带来新的装饰。

此装置最大的意义在于可以为想要养殖花卉植物的人带来便利，从而减少因缺乏

经验导致的植株浪费，也能在很大程度上减少时间精力的浪费。满足人们对于高品质、

绿色健康生活的追求。通过温湿度感应功能更加科学合理的养殖；太阳能遮光板的使

用紧跟环保节能的科学发展步伐；音乐播放功能有助于植物的生长，同时也为种植者

带来新的体验；数据库的建立帮助人们更好的了解花卉植株方面的知识信息，使得花

卉种植不再盲目。该装置的出现可以大大提高人们的

生活质量。
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安全守卫者
成 员：潘陶红（12 电气）

徐雅倩（13 电气）

杨毅帆（13 电气）

杨波（14 电气）

指导教师：霍海波

获奖情况：华东赛区三等奖

作品简介：

我们考虑到了近年来酒店行业的发展趋势是“人性化”、“智能化”、“绿色

化”。所以这个系统我们结合了时下最流行的 ZigBee 无线传输技术，通过温度传感器、

湿度传感器、火焰传感器、红外传感器等对酒店房间内的环境参数进行监测，可监测

酒店房间内的温湿度及非法入侵等状况，并通过远程终端告知管理人员及时处理。在

平时也可以通过上位机显示房间的环境参数监控状况，以方便管理人员根据用户要求

进行调整。设计这个系统的灵感来自于生活，这是个人性化的设计，具有良好的实用

性，这就是我们的设计“全新的绿色科技——安全守卫者”。
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无线校园火灾报警系统
组 员：马勇（1327117）

郭明（M14060266）

赵举（1427128）

沈乙轩（1327218）

指导教师：霍海波

获奖情况：华东赛区三等奖

作品简介：

由于现在居民小区，校园，商场，工厂等比较集中，因此对火灾的防范显得尤为

重要。而传统的火灾报警系统也受制于大建筑群的布线困难等问题以及的线路老化对

防范火灾工作的影响等，因而在实际使用中也有很大的局限性。随着 7微电子产品成

本的降低、体积的缩小，火灾无线报警系统将会有更广阔的应用前景。

本系统基于 51单片机系列 STC89C52RC，并使用 ZigBee 无线传感器，加上温度、

烟雾、一氧化碳及火焰传感器，能够实现对校园全方位、多角度的实时监控。当校园
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内有火灾发生时，便能迅速通知相关人员及时处理问题，从而很好地保证学校师生和

职工的生命财产安全。该系统结构简单、性能稳定、价格低廉、使用方便、扩展性强，

具有一定的实用价值。
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