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一、竞赛获奖（市级及以上）

1.大创项目统计表

2018 年校级项目

学

院
项目名称 项目类型

项目负

责人姓

名

项目负责人

专业/学号
项目其他成员信息

指导教

师姓名

工

程

智能窗户通

风系统的设

计与实现

创新创业

训练项目
陈懿斐

机制

/1622107

俞思怡（1622108）

闫劲宇（1625118）

杨赟 （1651111）

梁秋实 (1522131)

吴子岳

工

程

智能无避让

立体停车设

备

创新创业

训练项目
张陈妮

机制

/1522410

黄骞（1522407）

路鹏飞 (1622312)

杨灵刚 (1627229)

陈庆祥 (1422225)

袁军亭

工

程

一种基于齿

轮减速结构

的混水阀调

节优化装置

创新创业

训练项目
严碧云

机制

/1622322

褚积辉（1622316）

徐程扬（1622332）
李光霞

工

程

一种多功能

暖衣箱的设

计与制作

创新创业

训练项目
黄海涛

机制

/1722130

陈雨桐（1522215）

郑伟健（1522225）

谭笑林（1422229）

毛文武

工

程

智能集水平

台

创新创业

训练项目
李凯

电气

/1627208

程紫栋（1527223）

王振业（1527222）

卢加翼（1525118）

王启超（1727209）

吴清云

工

程

基于人工生

命的鱼类认

知模型和群

体行为控制

研究

创新创业

训练项目
何宇

机制

/1622328

孙敏 （1728109）

莫梓钧（1728111）

周业晟（1629324）

马骁 （1622214）

孔祥洪

工

程

快速寻人，

拾物的“拾

货”APP 设

计与实现

创新创业

训练项目
欧林

机制

/1622220

李煜 （1628223）

谭东贵 （1628230）

李艳 （1628218）

林侠微（1628205）

陶宁蓉

工

程

一种基于图

像识别的履

带式灭火机

器人

创新创业

训练项目
马瑶

物工

/1628108

时峥 （1653207）

吴沣航（1728226）

王蕾 （1727109）

王康健（1728225）

姜媛

李军涛
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工

程

基于睡眠状

态检测的睡

眠环境智能

调节系统

创新创业

训练项目
谢辉林

电气

/1527210

孙静 （1527204）

陈语 （1727113）
曹莉凌

工

程

机器鸟无线

充电技术研

究与实现

创新创业

训练项目
殷梓元

电气

/1627219

刘雨涛（1627218）

李斌 （1627232）
谢嘉

工

程

城市内河环

境监测用无

人船系统设

计

创新创业

训练项目
钱程

机制

/1622225

张国捷（1622227）

黄冠才（1622228）

陈嘉杰（1727114）

邢博闻

工

程

智能花盆土

壤环境控制

系统的设计

创新创业

训练项目
严煜

电气

/1527208

蔡俊翔（1627126）

袁恺涵（1627224）

张汉生（1727112）

高玉娜

曹莉凌

工

程

一种可拆卸

的多功能无

人机停靠平

台

创新创业

训练项目
张睿桐

机制

/1522421

陈智超（1522418）

过昊 （1522427）

侯璋天（1522428）

吴子岳

工

程

实验室预约

系统

创新创业

训练项目
赵思逸

工业

/1625127

林致新（1651313）

徐妍蓓（1728201）

马钰薇（1625202）

王昊 （1631521）

金淑芳

工

程

指纹式酒后

禁驾系统的

设计

创新创业

训练项目
张怀智

电气

/1627222

俞子恒（1527207）

李琛（1727228） 徐

苗苗（1629508）

曹莎莎（1629507）

曹莉凌

工

程

水质传感器

智能监控及

自清洗装置

的设计

创新创业

训练项目
陈泽华

机制

/1622226

汤健锋（1622127）

陆春祥（1622210） 韩

彪 （1627121） 江庆

贵（1627128）

刘雨青

工

程

自动剥蟹机

机械系统的

设计

创新创业

训练项目
刘晨

机制

/1622102

冯海川（1622131）

陈欣怡（1622111）

黄雯 （1722203）

李亚美（1522201）

赵煜

工

程

货运司机防

瞌睡系统设

计

创新创业

训练项目
冯海川

机制

/1622131

刘晨 （1622102）

杨香 （1722106）
赵煜

工

程

外卖自动拨

号通知装置

创新创业

训练项目
周春

物工

/1628125

马钰薇（1625202）

赵思逸（1625127）
金淑芳

工

程

应用

webGIS 技

术的可视化

物流设计

创新创业

训练项目
徐静雯

工业

/1625205

王丁尼（1625203）

陆翼飞（1625206）

钱莹 （1625207）

金淑芳
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工

程

寝室楼水池

下水口杂物

堵塞问题改

进方案

创新创业

训练项目
王一敏

工业

/1625208

上官春

霞

工

程

智能螃蟹投

食器

创新创业

训练项目
金冉

物工

/1528113

陶晟宇（1527116）

龚涛 （1727215）

韩铭磊（1727215）

殷洁 （1727103）

杨琛

工

程

基于 RFID

技术的在馆

图书定位系

统设计

创新创业

训练项目
酆盈

工业

/1625210
栾林 （1632104） 姜波

工

程

洋山深水港

应急车辆调

度问题分析

与建模

创新创业

训练项目
谭纶

工业

/1525127
高家欢（1525119） 杜战其

工

程

基于人工智

能的智慧冰

箱设计

创新创业

训练项目
朱宇诺

电气

/1527103

王一津（1527205）

施宇 （1659105）

方舒文（1627202）

杨琛

工

程

具有动态提

醒功能的智

能水杯设计

创新创业

训练项目
马宏松

工业

/1625128

宋廷廷（1625218）

马宏轩（1659228）

蒋文立（1625110）

李艳 （1628218）

姜波

工

程

仿生鳄鱼设

计

创新创业

训练项目
钟庆鸣

物工

/1628115

郑 砚（1628107）

杨佑玉（1628128）

赵海锋（1629531）

李新新（1628211）

李军涛

工

程

南极磷虾暂

养箱结构设

计

创新创业

训练项目
蓝言康

机制

/1622427

韩铭磊（1722311）

李达敏（1622417）

周培 （1627205）

袁军亭

工

程

智能高跟鞋

设计

创新创业

训练项目
马国蕊

物工

/1628219

梁春琼（1628214）

张铭浩（1632115）

陈天翼（1757114）

朱建平

工

程

自行车防摔

装置

创新创业

训练项目
单涵

工业

/1625123

邱兰兰（1625103）

刘育彤（1625104）

宣婧民（1625105）

谢宇航（1625125）

陈成明

工

程

基于单片机

的一种智能

室外晾衣架

创新创业

训练项目
王成龙

机制

/1622433

黄睿阳（1722214）

胡利明（1622313）
王永鼎

工

程

快拆式便携

摩托车头盔

安置支架

创新创业

训练项目
柴赟

机制

/1622423

蒋旭阳（1622422）

张睿桐（1522421）
吴子岳
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工

程

基于物联网

的秋刀鱼质

量溯源系统

设计

创新创业

训练项目
王振业

电气

/1527222

陈佳峰（1622123）

张裕卿（1622122）

李永伟（1727210）

薛煜祺（1727110）

刘雨青

高玉娜

2018 市级项目

学

院
项目名称 项目类型

项目负

责人姓

名

项目于负责

人专业/学

号

项目于其他成员信息
指导教

师姓名

工

程

基于机器视

觉的无人驾

驶车

创新创业

训练项目
雷玲玲

物工

1528218

谢永浩（1463147）

秦夫明（1629622）

黄春燕（1525207）

李亚美（1522201）

陈雷雷

工

程

智能仿生软

体机械海豚

创新创业

训练项目
刘余

物工

1628130

齐程浩（1622216）

袁 洁（1657116）

李浩然（1521114）

王顺涛（1757119）

胡庆松

工

程

自行车停靠

系统

创新创业

训练项目
刘天秀

机制

1522218

陈斌铧（1522327）

王小强（1522226）

郑伟健（1522225）

周质源（1522228）

李秀琴

工

程

基于

NB-IOT 的

智慧共享停

车系统

创新创业

训练项目
陶晟宇

电气

1527116

金 冉（1528113）

王 宇（1527224）

徐大清（1527124）

殷 洁（1727103）

杨琛
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工

程

汽车排气系

统物料架的

改进设计

创新创业

训练项目
廖伟

工业

1425129

李 达（1625217）

林钊锐（1725211）

郭林菲（1725102）

张丽珍

工

程

海上救援之

救生腰带

创新创业

训练项目
屈曼祺

物工

1628112

黄小双（1622215）

雷海艺（1729317）

马伟杰（1653218）

张小宇（1653107）

孔祥洪

工

程

水下多功能

潜器的设计

与开发

创新创业

训练项目
陈倩

机制

1622209

李宇鹏（1522216）

袁浩初（1522130）

袁瑜含（1622103）

曹守启

工

程

一种基于远

洋渔业的立

体观测装置

创新创业

训练项目
梁博

机制

1522132

李闯闯（1522129）

李雪伟（1629623）

秦夫明（1629622）

李亚美（1522201）

周悦

工

程

生态鱼蟹稻

田飞虫捕食

装置研制

创新创业

训练项目
张鑫宇

机制

1622112

李鹏艳（1622401）

杨 帆（1722112）
宋秋红

工

程

逆向物流-

快递纸箱分

类回收循环

利用系统

创新创业

训练项目
陈悦

物工

1528215

訾 媛 (1528217)

吕 泠 (1528207)

敖 翔 (1527221)

张铮
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工

程

基于 APP 的

电子门自动

通行方案设

计--以上海

海洋大学小

区电子门为

例

创新创业

训练项目
苏志彬

工业

1625228
陈修民（1621122） 杜战其

工

程

计算机视觉

远程水质监

测系统

创新创业

训练项目
靳润枝

机制

1622201

余日新（1522330）

董昊烨（1522317）

汤 璇 (1622210)

郭 璞 (1522332)

曹守启

工

程

自动压缩封

装垃圾桶的

设计

创新创业

训练项目
朱祎雯

物工

1528107

朱溢帆（1528108）

陆梦瑶(1528109)

陈梦云(1528118)

郑 畅(1528111)

张铮

工

程

快递盒回收

二次利用系

统

创新创业

训练项目
卢星语

物工

1628102

王栎童（1628119）

杨婉仪（1628113）

廖宜妤（1628201）

童悦欣（1628121）

李军涛

工

程

免上楼快递

送件装置

创新创业

训练项目
陈欣怡

机制

1622111

李亚美（1522201）

袁瑜含（1622103）

黄冠才（1622228）

王世明

工

程

水质多参数

采集标准模

块设计与开

发

创新创业

训练项目
徐大清

电气

1527124

周 培（1627205）

方舒文（1627202）

陈俞材（1627228）

杨琛
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工

程

一种仿生鱿

鱼触手实现

分拣功能的

机械臂

创新创业

训练项目
李磊焯

机制

1622128

翁晓峰（1522231）

熊悦希（1722205）

杨红旗（1722206）

刘璇

工

程

腿部机械外

骨骼康复式

轮椅设计

创新创业

训练项目
陶飞鸿

工业

1625222

蒋昊杉（1625223）

邹文轩（1628127）

张思超（1622119）

陈成明

工

程

基于贵重鱼

运输安全的

多功能水族

箱

创新创业

训练项目
陆春祥

机制

1622218

陈泽华（1622226）

沈天浩（1622224）

李 宏（1511422）

毛文武

工

程

一种垂直轴

S型风力机

的研究与设

计

创新创业

训练项目

周伟豪
机制

1622223

汤健锋（1622127）

任虹燕（1622211）

黄子枫（1622126）

梁博 （1522132）

刘爽

工

程

以切割方式

为主体的高

空作物采摘

平台

创新创业

训练项目
陈智超

机制

1522418

张睿桐（1522421）

过昊 （1522427）

候璋天（1522428）

贺晋阳（1722414）

吴子岳
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2.竞赛获奖统计表

序号 学生姓名 作品名称 竞赛/论坛名称 获奖级别 奖项等次

1.

邓雨宸

黄玄旻

陆春祥

“虎鲨”飞行

汽车/创新设

计竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 一等奖

2. 王宇翔
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人一等奖

3. 谈俊豪
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人一等奖

4. 罗双芹
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人一等奖

5. 张睿桐
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人一等奖

6. 韩铭磊
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人一等奖

7. 张项羽
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人一等奖

8. 陈佳峰
机械类计算机

三维造型竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人一等奖

9. 陈雨桐
机械类计算机

三维造型竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人一等奖

10. 李亚美
机械类计算机

三维造型竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人一等奖
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11. 严碧云
机械类计算机

三维造型竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人一等奖

12. 禇积辉
机械类计算机

三维造型竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人一等奖

13. 陆春祥
机械类计算机

三维造型竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人二等奖

14. 黄冠才
机械类计算机

三维造型竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人二等奖

15. 汤健锋
机械类计算机

三维造型竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人二等奖

16. 胡晓栋
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人二等奖

17. 张琛伟
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人二等奖

18. 高宇欣
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人二等奖

19. 过昊
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人二等奖

20. 黄海涛
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人二等奖

21. 夏志露
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人二等奖
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22. 黄雯
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人二等奖

23. 贺晋阳
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人二等奖

24. 王冠荣
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人二等奖

25. 金长瑞
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人二等奖

26. 刘欣宇
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人三等奖

27. 杨香
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人三等奖

28. 曹朔
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人三等奖

29. 郑明涛
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人三等奖

30. 徐梓琛
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人三等奖

31. 杜浩森
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人三等奖
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32. 李达敏
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人三等奖

33. 邢泽
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人三等奖

34. 王成龙
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人三等奖

35. 柴赟
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人三等奖

36. 何鑫源
机械类计算机

二维绘图竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人三等奖

37. 陈欣怡
机械类计算机

三维造型竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人三等奖

38. 刘海媚
机械类计算机

三维造型竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人三等奖

39. 吴霏霏
机械类计算机

三维造型竞赛

“上图杯”上海

市大学生先进

成图技术与创

新设计大赛

省市级 个人三等奖

40.

王振业

余日新

郭璞

陈泽华

李新新

环形叠放式智

能管理车位

第七届上海市

大学生机械工

程创新大赛

省市级 一等奖

41.

程家豪

马宏松

顾越逸

简易实用的水

果采集杆

第七届上海市

大学生机械工

程创新大赛

省市级 二等奖
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42.

张陈妮

路鹏飞

陶晟宇

金冉

黄骞

基于“互联网

+”的无避让立

体停车设备

第七届上海市

大学生机械工

程创新大赛

省市级 二等奖

43.

莫梓钧

闫劲松

汪国栋

谢永浩

便携式法拉第

水果采摘机械

装置

第七届上海市

大学生机械工

程创新大赛

省市级 二等奖

44.
上海海洋大学

工程学院
优秀组织奖

第七届上海市

大学生机械工

程创新大赛

省市级

45.

龙振东

陈瀚铮

张项羽

夏志露

智能移动水果

采摘机器人

ICAN 国际创新

创业大赛
省市级 一等奖

46.

姜亚锋

冯俊凯

李世超

冯江伟

颜明阳

环境监测用无

人船系统

ICAN 国际创新

创业大赛
省市级 一等奖

47.

龚涛

张明杰

江智清

赵顺康

可自动寻迹的

智能无人水质

检测船

ICAN 国际创新

创业大赛
省市级 三等奖

48.

金冉

韩铭磊

殷洁

龚涛

张明杰

智能螃蟹投食

机

ICAN 国际创新

创业大赛
省市级 一等奖

49.

张陈妮

周辰

闵悦

黄骞

多功能分离式

轮椅床/小棉

袄

全国三维数字

化创新设计大

赛

国家级 一等奖

50.

韩挚阳

叶诗韵

林晓雯

应明海

便携式采摘机

械臂

/FlameBulb

全国三维数字

化创新设计大

赛

国家级 一等奖

51.

张睿桐

陈丽丽

章诗婷

刘香宁

郭羿杰

基于鸟类运动

的仿生海鸥模

型设计与建模

/MEW

全国三维数字

化创新设计大

赛

国家级 二等奖
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52.

黄玄旻

翁晓峰

于志扬

董浩龙

“蝠鲼”仿生

机械魔鬼鱼

/Manta Ray 魔

鬼鱼

全国三维数字

化创新设计大

赛

国家级 二等奖

53.

谢永浩

梁博

陆晓辰

李亚美

李闯闯

海空两栖无人

机—海鹰+/

“海鹰”+

全国三维数字

化创新设计大

赛

国家级 二等奖

54.

程彦煜

程钰敏

李恩泽

周涛

一枚徽章的三

维浮雕设计与

制作/普通哲

学家

全国三维数字

化创新设计大

赛

国家级 三等奖

55.

袁素娴

陶绮钰

李乐

张雯欣

暴躁老哥玩具

/数字工业设

计大赛/暴躁

老哥

全国三维数字

化创新设计大

赛

国家级 三等奖

56.

李闯闯

于润桥

张铭

“毒蛇”双管

机枪的三维造

型设计/“毒

蛇”双管机枪

全国三维数字

化创新设计大

赛

国家级 三等奖

57.
林静

陈雨桐

机器人钟表

/SILLY MAN

全国三维数字

化创新设计大

赛

国家级 三等奖

58.

林晓雯

叶诗韵

朱学岩

贺晋阳

储油半自动粉

刷臂

2018 年上海市

大学生“创造

杯”大赛

省市级 二等奖

59.

居关雄飞

凌肖欢

茅寅

穆玉蓉

智能外卖储存

柜

2018 年上海市

大学生“创造

杯”大赛

省市级 二等奖

60.

李磊焯

黄小双

王天成

李根

多环境狭缝救

援仿生鳗形机

器人

2018 年上海市

大学生“创造

杯”大赛

省市级 三等奖

61.

张英

姚佳玲

屈曼祺

彭晓清

基于海豚推进

的动力救生救

生圈——智能

手环和救生圈

组合

2018 年上海市

大学生“创造

杯”大赛

省市级 三等奖
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62.

张项羽

陈瀚铮

夏志露

陈欣怡

小型电动机械

式水果采摘机

2018 年上海市

大学生“创造

杯”大赛

省市级 成功参赛奖

63.

张勤军

李琳

王玉玲

许哲玮

“长出来”的

生物质缓冲包

装材料

2018 年上海市

大学生“创造

杯”大赛

省市级 成功参赛奖

64.

梁博

李闯闯

李雪伟

李亚美

秦夫明

一种基于远洋

渔业的立体观

测装置

第三届上海市

大学生“汇创青

春”大赛

省市级 三等奖

65.

廖伟

林钊锐

朱昱君

郭林菲

李达

汽车排气系统

物料架的改进

设计

第三届上海市

大学生“汇创青

春”大赛

省市级 三等奖

66.

陶晟宇

金冉

郭焕杰

陆晓天

智能共享停车

设备的设计与

开发

第三届上海市

大学生“汇创青

春”大赛

省市级 三等奖

67.

李磊焯

翁晓峰

熊悦希

杨红旗

一种仿生鱿鱼

触手实现分拣

功能的机械臂

第三届上海市

大学生“汇创青

春”大赛

省市级 三等奖

68.

张鑫宇

李鹏艳

杨帆

生态鱼蟹稻田

飞虫捕食装置

第三届上海市

大学生“汇创青

春”大赛

省市级 三等奖

69.

黄小双

屈曼祺

齐程浩

海上救援之救

生腰带

第三届上海市

大学生“汇创青

春”大赛

省市级 三等奖

70.

刘天秀

陈斌铧

郑伟健

王小强

周质源

自行车停放装

置

第三届上海市

大学生“汇创青

春”大赛

省市级 三等奖

71.

陈愈材

周培

方舒文

徐大清

多功能自动化

校园巡航无人

机

第三届上海市

大学生“汇创青

春”大赛

省市级 三等奖
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72.

徐大清

陶晟宇

王宇

王毓远

金冉

基于物联网的

智慧净水器

第三届上海市

大学生“汇创青

春”大赛

省市级 二等奖

73.

王宇

程紫栋

严煜

2018 年上海市

大学生电子设

计竞赛（TI 杯）

省市级 成功参赛奖

74.

李宇鹏

袁瑜含

张怀志

2018 年上海市

大学生电子设

计竞赛（TI 杯）

省市级 成功参赛奖

75.

刘晨

严浩

陈佳峰

2018 年上海市

大学生电子设

计竞赛（TI 杯）

省市级 成功参赛奖

76.

钱程

陈倩

张国捷

2018 年上海市

大学生电子设

计竞赛（TI 杯）

省市级 成功参赛奖

77.

汤健锋

黄冠才

汤璇

2018 年上海市

大学生电子设

计竞赛（TI 杯）

省市级 成功参赛奖

78.

王宇

程紫栋

严煜

2018 年上海市

大学生电子设

计竞赛（TI 杯）

省市级 成功参赛奖

79.

余日新

郭璞

王振业

2018 年上海市

大学生电子设

计竞赛（TI 杯）

省市级 三等奖

80.

江庆贵

韩彪

张志豪

2018 年上海市

大学生电子设

计竞赛（TI 杯）

省市级 三等奖

81.

蔡俊翔

李荣

王阳

2018 年上海市

大学生电子设

计竞赛（TI 杯）

省市级 三等奖
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3. 获奖证书照片汇编：

第八届“上图杯”先进成图技术与创新设计大赛

图为第八届“上图杯”先进成图技术与创新设计大赛团体一等奖

图为第八届“上图杯”先进成图技术与创新设计大赛个人一等奖
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图为第八届“上图杯”先进成图技术与创新设计大赛个人一等奖

图为第八届“上图杯”先进成图技术与创新设计大赛个人一等奖
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图为第八届“上图杯”先进成图技术与创新设计大赛个人一等奖

图为第八届“上图杯”先进成图技术与创新设计大赛个人一等奖
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第七届上海市大学生机械工程创新大赛

图为第七届上海市大学生机械工程创新大赛一等奖获奖证书

图为第七届上海市大学生机械工程创新大赛二等奖获奖证书
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图为第七届上海市大学生机械工程创新大赛二等奖获奖证书
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第十二届 iCAN 国际创新创业大赛奖项

图为第十二届 iCAN 国际创新创业大赛一等奖

图为第十二届 iCAN 国际创新创业大赛一等奖
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图为第十二届 iCAN 国际创新创业大赛一等奖

图为第十二届 iCAN 国际创新创业大赛一等奖
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2018 年上海市大学生“创造杯”大赛

图为 2018 年上海市大学生“创造杯”大赛二等奖

图为 2018 年上海市大学生“创造杯”大赛二等奖
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第三届汇创青春大赛奖项

图为第三届“汇创青春”创新大赛二等奖
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2018 年上海市大学生电子设计竞赛奖项

图为 2018 年上海市大学生电子设计竞赛三等奖获奖证书

图为 2018 年上海市大学生电子设计竞赛三等奖获奖证书
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图为 2018 年上海市大学生电子设计竞赛三等奖获奖证书
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二、学术论文

1.公开发表论文统计表

序号 学生
创新项目

名称

创新项目编

号

发表论文

名称
刊物名称 期次

1. 谭纶

洋山深水

港应急车

辆调度问

题分析与

建模

X2018102641

24

特大港口

治理中的

应急车辆

调度问题

研究

《物流工

程与管理》

2018 年 09

月

2． 苏志彬

《基于人

因实验 NFC

技术的 APP

电子门自

动通行方

案设计》

S2018102640

99

《基于人

因实验 NFC

技术的 APP

电子门自

动通行方

案设计-以

上海海洋

大学为例》

《物流工

程管理》

2018 年 07

月第 7 期
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2.论文摘要汇编

洋山深水港港口的应急车辆调度问题研究

摘要：由于近年来随着中国经济的快速发展，国际贸易发展的加快，导致港口数

量的增加。上海地处中国大陆海岸线的中点，洋山深水港正是坐落于在这个重要

的国际性城市。洋山港通过东海跨海大桥与上海综合交通运输网络连接，可充分

发挥上海经济腹地广阔、箱源充足的优势，将成为世界最大规模集装箱港区之一。

这个特大型港口高效运转的交通问题，多年来一直备受上海市政府的关注。随着

越来越多且规模越来越大的应急事件发生，使人们遭受着巨大的经济损失的同时

还把悲痛的记忆永远的刻在了人们的脑海里。当这些应急事件发生时，如：事故

灾难、自然灾害、社会安全事件以及公共卫生事件等,对受困人员进行有效疏散

并及时调度应急车辆到达事发现场是应急响应的一项关键工作,能防止进一步扩

大损失和伤害并迅速救助受困人员。因此港口应急车辆调度问题研究成为近年来

新兴的研究热点之一，其研究可以有效的降低应急事件造成财产损失和人员伤亡

等都具有重要意义。本文以特大型港口上海洋山港为例，总结了在港口应急事件

下，应急车辆调度问题具有的特性，着重考虑了时效性，经济性，安全性三个特

性。把包含时效性、安全性和经济性三个属性分量的多属性决策模型进行分析和

无量纲处理,求取决策效用函数, 利用改进路径优化算法进行求解，从而从中得到

了一些启示性的创新建议。

关键词：应急事件 ；应急救援 ；多属性决策模型 ；路径优化
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《基于人因实验NFC技术的APP电子门自动通行方案设计

——以上海海洋大学为例》
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三、优秀案例（摘要）

基于 APP 的电子门自动通行方案设计

以上海海洋大学小区电子门为例

案例摘要

本项目的负责人是来自工程学院的苏志彬，主要成员是来自海洋科学学院的陈修民，指

导本项目进行的老师是杜战其老师。选择这个课题作为大学生创新项目是因为小组成员日常

小区出入电子门的过程中发现刷卡会衍生出很多看似简单但会繁琐且不够安全的问题，再者

也希望通过设计及相关技术来更加完善校园卡的功能，而本文设计的内容能包括其他附加的

功能，提高其容错性和广度。在实现项目的过程中体会到了需要团队协作发挥集思广益才能

更加全面地完成项目，希望通过这次大学生创新项目提供的机会，激发小组成员团队意识，

在老师的指导下，培养自己的兴趣爱好的同时磨砺自己客服苦难的决心，并顺利完成项目任

务。

关键词 : 繁琐；不安全；校园卡；附加功能

一、项目选题的目的及意义

本组的大学创新项目的题目为 《基于 APP 的电子门自动通行方案设计--以上海海洋大

学小区电子门为例》，本项目来源于我们日常的生活实践，首先以海洋大学的住宿小区电子

门通行为例而展开的，因此本项目是紧贴生产生活的实践而进行的项目设计与方案改善研究，

项目具有重要的现实应用价值与研究意义；并且本项目的实用前景非常广阔，例如在充分改

善电子门刷卡的安全性问题下，解决因为没有带卡或者天气冷需要伸手找卡，不想拿卡的尴

尬情况等；并且其还可以实用于现代有统一化管理的小区、学校、社区等拥有电子门的居住

地等等情况，该选题的目的提高校内小区里刷卡开门的便捷程度并增加电子门的安全性能。

最终通过发表论文来固化方案，基于小组成员对 Objective-C 这款语言的兴趣，并通过第三

方软件来尝试初开发一套软件和 UI 界面的设计。

而本项目在分析完学校内学生进出电子门过程中的问题，针对问题通过开发一套手机

app 软件去解决已存在的问题，希望通过开发的这套 app 在解决冬天在刷卡开门过程中的各

种尴尬问题的同时有效地提高电子门的安全性，已达到快捷安全的目的。本项目预期在分析

学校电子门当前通行方案的基础上，设计开发一套基于手机 APP 的电子门自动通行方案，通

过预期将相关成果整理并发表论文 1 篇。
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二、项目特色和创新点

本项目创新特点在于通过研究上海海洋大学中的宿舍电子门存在的问题，映射到普通居

民小区电子门存在的通病。通过开发出一套软件 IOS 系统（根据时间决定开发安卓系统）解

决现有电子门普遍存在的打开方式和安全问题。项目的另一个特点在于充分利用人因工程中

工程优化的方法，通过分析出在日常开关电子门的过程，发掘出不尽如人意的地方并加以改

善。而在前中期的小组讨论过程中发现近年来手机 APP 的作用日渐压倒了 Web,并成为最主

要的互联网载体,人因实验 NFC 技术更是融合了 APP 和大数据交互并在各大公共交通系统中

广泛使用。文中以上海海洋大学学生宿舍区电子门为例,首先分析了开关电子门和日常刷卡

的现状,指出了该过程中存在的繁琐和安全性等问题,然后基于人因实验平台,利用 NFC 技术

中终末端远程互联并结合 AI 技术,系统设计并开发出一款手机 APP(E-Gate),从而解决了上

述过程的冗余和安全等问题。文中提出的 E-Gate 技术,能够广泛应用于学校管理服务的多个

方面,并在开门过程中获取用户信息的基础上,结合人工智能(AI 技术)可为用户提供各种更

好的服务与管理。据近期资料显示人脸识别的安全性远比 APP 验证的低，再者基于小组成员

对 Objective-C 这款语言(专门用来开发 IOS 系统的一款语言)的兴趣和对人因工程的了解，

打算固化一套方法提高开关电子门过程的便捷性和安全性。

三、过程体会和收获

（一）成功的方法经验

在我们的前期调查过程中，主要采用了问卷调查和实地观察两种方式来分析出整个刷卡

进们过程中存在的问题。发现对于我们学校海洋大学目前电子门的通行现状而言，普遍采用

的是利用校园卡刷卡进入小区大门或者宿舍楼大门，而对于普通小区而言，居民也普遍使用

的是刷门卡进入，那么在这样的一个过程只用一定存在着没有带卡的情况；并且对于大多数

省份而言，冬天的温度都在 0℃左右（远低于人类体感的最适温度），在进出刷卡的过程中，

人们大都觉得在冬天掏卡出来刷是一件比较麻烦的事情，也难免有人会出现在寒风中在冬装

里到处找卡的情况；还有一种情况，据不完全统计，2017 年小区盗窃案一年有 169 起，平

均下来差不多两天就有小区盗窃案的发生。可见身份的确认尤为关键，为了确保居住者的安

全性问题，而为了避免这些案件的发生，一个有效的方法就是借助与 APP 的开发技术和应用

平台，可以很好的解决上述种种问题，方便学校宿舍的师生通行或居民通行等。综上这么多

问题，小组发现是有必要对该过程进行改善优化的。

在项目的实施过程中，我们主要是有两个方面考虑，一个是便捷性，即怎样去解决整个

开关电子门过程中的问题进而提高便捷性，例如如何用一个方法解决日常丢卡或非卡主用卡
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和冬天找卡麻烦等问题；二是安全性，即在真个开关门的电子过程中有什么办法去提高开关

门过程中的安全系数。综上两点，小组觉得可以通过 NFC 技术的连接后台来实现上述提出的

目的。基于在传统的校园一卡通系统中，校园卡只是一个被动的信息载体，用户界面的缺失

导致系统无法与校园卡用户之间进行有效的互动，并且存在卡背容易被克隆和鞋带不便等缺

点。针对上述问题提出一套基于 NFC 技术和云服务的手机校园一卡通系统[1]。该软件使用

智能手机中的 NFC 技术，通过 APP 的方式与位于学校私有云的手机校园一卡通系统进行数据

通讯，并且还可以携带门禁、车库出入等系统的，可以提高了 app 的广度。当然，这个过程

还要有 VPN、数据库以及网络等技术的支持才可以实现。

（二）需要改进完善的地方

在小组固化方案，即发表论文后进行的程序初开发过程中，发现如果需要实现论文中的

众多功能，需要对 Objective-C 这款语言进行更加深入的了解才行（框架体系容易建立但是

具体的每一个细节功能的串联尚未得到实现）。在 E-GATE 的建立过程中，还需要建立一个带

有极高安全性能防火墙的数据库，储存得了大量的用户信息的同时也要保护用户的信息安全，

再者还需要对 NFC 芯片进行处理才能实现上述的所有功能，因此项目的实现还需要花时间和

资金才能完全地把 APP 实现。

项目进展和成果

项目完成了对方案的固化，在期刊《物流工程与管理》（ISSN:1674-4933）上发表了论

文《基于人因实验 NFC 技术的 APP 电子门自动通行方案设计——以上海海洋大学为例》。本

项目计划主要研究的内容及步骤主要有以下几方面：第一通过观察分析目前学校小区电子门

的通行现状，找出目前电子门不便于通行的主要问题并分析是否有改善的必要性（申请前）；

第二，针对目前存在的主要问题，从电子门自动通行和方便行人的原则，借助于当前应用普

遍的 NFC 技术和应用平台，分析 APP 技术用于电子性通行的可行性和初步通行方案。第三，

在初步分析的基础上，尽可能的设计和开发一套 APP 电子门自动通行方案。包括：初步设想

并利用相关技术和资源，开发一套手机 APP 软件，可以实现一键开门的功能。并且于非学校

居民而言，可以联合房产证上的二维码进行对户主一家人的身份认证。于学生而言，则可以

通过学校进行统一身份认证；为了解决冬天里所存在的尴尬的问题（例如：不想伸手拿卡、

找不到卡等问题），此软件还可以联合手机内部的设置，设置主键按的长短来匹配开门的指

令。在第三部分中，我们的大概思路主要通过 VPN 建立与数据库的联系，用户需要注册才能

登入，而用户于电子门之间的联系则需要用过网络和手机自带的 NFC 技术才能联系起来，最

后 E-GATE 还能搭载很多附加的功能,E-GATE 开关电子门系统的概念如图一所示。在 app 的
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UI 界面设计方面，我们主要采用了比较简约的设计理念，E-GATE 的初步 UI 界面（登录和用

户交互界面）如图二所示。

图一 E-GATE 开关电子门系统

图二 E-GATE 的 UI 界面设计
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基于贵重鱼运输安全的多功能水族箱

摘要

本小组的 4位成员都来自工程学院 2016 级机制专业，1 位来自水产与生命学院 2015 级

水产养殖专业，项目组成员积极参加学校及学院组织的各项活动，成绩良好，热爱创新，动

手能力强，勤于实践项目。指导老师为工程学院毛文武副教授，科研经历丰富，精通机械结

构与绘图。项目发明了一种可以用于贵重鱼运输的多功能水箱，水箱里有各式传感器可以实

时监控鱼的生命体征，并且水箱用于 GPS 定位和远程视频监控，如果在运输过程中有任何意

外情况，可以让专业人员在远程控制，例如加氧，控温。这样可以极大增加鱼的存活概率，

保证用户的贵重鱼可以安全到手，避免运输时造成的损失。本装置实物已经制作完毕，利用

手机 APP 进行实时 GPS 定位信息采集，PC 上位机端显示水族箱内水质传感器的示数、让数

据更客观、操作更简单、可比性更强大，并达到及时处理观赏鱼生存威胁，挽回用户经济损

失的实际目的。本次项目全组成员齐心协力，分工明确，完成了预期的功能，实现了良好的

预期效果，让数据监测更客观、操作更简单，总体较满意。

一 项目选题，目的与意义

(一)项目选题

随着现代物质生活的提高，越来越多的人会选择去购买一些名贵的观赏鱼或是食用鱼。

这些鱼价格不菲，所以如果在运输过程中出现任何问题都会造成不小的经济损失。经过调查

发现，在购物网站上，绝大部分商家都是把活鱼放入发泡塑料箱并通入部分氧气来选择快递

运输，这种运输方式成本很低，但是造成鱼类死亡和损伤的风险也不可避免，但是快递公司

和国家法律明确说明了活物快递造成的伤亡不予赔偿。所以，如果个人家庭用户或商家需要

购买比较昂贵的观赏鱼时，会尽可能选择自提，但是远程运输这一块就会有所欠缺。因此我

们小组想到发明一种可以用于贵重鱼运输的多功能水箱。

(二)项目目的

水箱里有各式传感器可以实时监控鱼的生命体征，并且水箱用于 GPS 定位和远程视频监

控，如果在运输过程中有任何意外情况，可以让专业人员在远程控制，例如加氧，控温。这

样可以极大增加鱼的存活概率，保证用户的贵重鱼可以安全到手，避免运输时造成的损失。

(三)项目意义

保障贵重鱼的运输安全，减少甚至避免因为运输过程导致的财产损失。以观赏鱼价格居

高不下的黑帝王魟为例，黑帝王魟属于观赏价值较高的魟鱼，其花纹变幻莫测，同一品种也

有大的品质差别。黑帝王魟的原产地是塔巴赫斯河上游，原生数量相较于其他巴西产的魟鱼
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品种而言，着实少了许多；现阶段，当地政府为了有效保护和管理，对于水族市场扩大的需

求，所造成的滥捕，对黑帝王魟的输出有限制控制。由于控制进口数量，导致一对黑帝王魟

价格可自几十万到几百万不等。其生存对光线的强弱、水体的 PH 值、水中溶氧量等有着很

高的要求。如若在运输过程中，发生不测，将对用户有着不可估量的经济损失。由于运输过

程中，水族箱处于长时间的孤立状态，对于及时的水质监控和后期的责任认定造成难以认定

的僵局。

因此，研究一种通过对运输过程中水族箱水质的实时监控，对水族箱中水质的记录、分

析与及时处理的装置，是挽回经济损失的一种必要手段。且研究一种水族箱运输过程中的水

质监控装置，对挽回观赏鱼的生命和用户的经济损失，以及对避免不必要的责任认定纠纷是

有着积极的预防作用。

二 项目的创新点与特色

①观赏鱼的种类繁多，不同鱼种对水质参数要求不同。为达到广泛性，本装置要求拥有

较全面的鱼类水质数据库，以适应不同鱼种的不同水质要求。

②根据影响水质的不同环境因素，要求本装置能够同时检测水质的不同数据，并要求本

装置既能够检测水族箱内且也能检测运输环境的环境数据。

③该装置能够对水族箱内进行视频监控记录，利用 GPS 确定水族箱的实时物流位置数据。

利用网络传输到用户移动终端，并利用移动终端进行远程控制，为鱼类专家对观赏鱼异常信

息进行远程诊断和应急处理提供帮助。

④便于运输，体积小型化，可以按照要求定制保障服务。

三 项目实施过程中的体会与收获

在这一年中，项目组成员不仅通过调研，编制了项目计划书、开展了可行性研究，进行

了实物的制作和程序的编程。

在大学生创业训练项目实施的这一年的过程中，有痛苦有快乐，有付出也有成长。这一

年，让我学会了承担，让我从一个什么都不太清楚的学生，成长为一个了解实物制作过程中

考虑周到的人，通过分析和实践，带领队员们发现问题，解决问题；这一年，让我学会了坚

持，让我知道面对困难除了克服别无出路；这一年，让我知道了什么叫执行力，从闲散到充

实，从做事拖拉到雷厉风行，我看到了自己在一步步成长；这一年，让我体会了什么叫团队，

一起工作，一起熬夜，相互慰藉，相互鼓励，我感受到了一个团队真正的战斗力；这一年，

让我知道了什么叫创新，创新不是天马星空的想象，创新是创造是改变，是为了满足社会需

求获得一定有益效果而不断探索的精神。下面我将简要介绍下我的收获：
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（一）分析、解决问题的能力得到提高

项目确定之后，一系列的问题就出现在我们面前，如对制作水族箱、怎样实现精准 GPS

定位、水质传感器的参数怎么来采集并且怎样实现实时监控、手机 APP 怎样开发，PC 上位

机怎样实现和各个子模块的连接与控制等，这些内容都了解较少，我们必须通过自学相关知

识，集体讨论资源、交流信息，寻求解决问题的方法。在项目实施过程中，我们由被动学习

转为积极主动的自主求学，心态发生了变化，学习效率也明显提高，掌握新知识的速度明显

加快。随着项目的逐步推进，我们查找文献、获取重要信息的能力，以及分析、归纳、解决

问题的能力逐步提高，得到所需信息的时问明显缩短。

（二）知识系统性增强

参与创业训练项目之前，我们学到的都只是一些理论知识，与实物制作具体内容匹配度

不高，所学知识离散、小系统。在项目实施过程中，我们以实际需求为导向，需综合学习创

业方面的各课程知识，活学活用，以解决具体问题，专业与非专业知识有机结合，所学知识

更系统，学习效果明显增强。

（三）协作精神、团队意识有所增强

项目的每一个环节都需要学生的通力协作与配合。项目确定初期，我们先分头查阅资料，

再进行集体交流讨论，在较短的时问内获取了大量信息，了解了再制造相关方面的知识，制

订了项目的实施方案，项目申报书，顺利通过了学校大学生创新创业答辩。完成项目需要投

入大量的时问与精力，这不是一个人单枪匹马就可以做到的，需要大家相互配合。每个人都

要努力贡献自己的力量，尽可能多承担一些工作。同时，团队当中的合作需要我们不断的磨

合，学会倾听大家的意见和你的看法，做到尊重每一个你的组员，成员之间应互相帮助，高

效快速的完成本项工作，以便尽快进行下一项工作。参与此次创业训练项目让我学会了合理

安排时问，更加理解协作精神与团队意识的真谛，这对我的团结意识、协作意识、个人能力

的培养提供了一个宝贵的平台。

四 项目进程与成果

(一)项目进程

时间进度安排 完成内容

2018 年 3 月-2018 年 4 月 确定整体方案，决定内部分布，建立草图

2018 年 5 月-2018 年 6 月 购买耗材，熟悉各种控制模块编程

2018 年 9 月-2018 年 10 月 进行实物组装，编程调试，完成实物制作
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在 2018 年 10 月底，已完成水箱本体，GPS 定位系统和手机 app 监控 GPS，PC 上位机监

控水质传感器部分编程程序，传感器支架等整体制作组装，实现项目功能，完成方案。

(二)项目成果

本装置实物已经制作完毕，利用手机 APP 进行实时 GPS 定位信息采集，PC 上位机端显

示水族箱内水质传感器的示数、让数据更客观、操作更简单、可比性更强大，并达到及时处

理观赏鱼生存威胁，挽回用户经济损失的实际目的。项目实物展示图如图 1，图 2 所示。

图 1 实物展示

图 2 实物硬件控制



44

手机 APP 实时显示 GPS 定位信息界面如下图 3,图 4 所示。

图 3 手机 APP 封面 图 4 显示定位界面

PC 上位机监测水族箱内水质传感器界面如图 5 所示。

图 5 上位机监测界面

参考文献：

[1]赵春波,李超,侯学梅,马雪.智能生态水族箱的设计与实现[J/OL].电子技术与软件工

程,2019(10):32-33

[2]孙治贵,王铁,刘少杰,薛飞,赵春亮,张晔萍,李昌宝,许文波,范锦龙.基于 GPS 的气象卫

星数据地理定位精度验证[J/OL].地理空间信息,2019(05):23-26

[3]李展辉.传感器与检测技术在现代农业的研究[J].科技风,2019(14):76.
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海上救援之救生腰带

案例摘要

本项目项目成员由工程学院学生屈曼祺、黄小双，信息学院学生马伟杰、张小宇与海洋

科学学院学生雷海艺组成。指导老师为信息学院孔祥洪副教授，其研究方向为微计算机控制

及应用、人工智能神经网络。当今海上事故仍频频发生，很多人因为准备欠缺或因为救生装

备的不便携、功能不完善而导致死亡。然而，这种情况造成的死亡可以部分避免。本作品以

此现象为背景，通过研究海上事故救援的困难性以及现有救生衣的不足之处，对其进行改革

创新，以适应海上遇难人员的求生需求，旨在改善现有救生装置便携性差，功能单一的情况，

最大化的解决现有救生装备的不足之处，提升海上遇难者的生存可能性。通过参与这次项目，

成员们学会了如何在泛泛的网络中搜集有用材料，并且项目过程中成员们也习得了

SolidWorks 软件建模知识、C 语言与 Python 的程序编写以及单片机的原理与应用，更是在

项目中锻炼了自己独立解决问题的能力与团队协作的能力。

一、创新计划项目的选题、目的与意义

2014 年 4 月 16 日上午 8时 58 分许，一艘载有 470 人的“世越（SEWOL）号”客轮在韩

国西南海域发生浸水事故而下沉。船上有 325 名中学生，15 名教师，30 名船务人员，以及

89 名其他乘客。此外还载有 150-180 辆汽车和 1157 吨货物。截至 2017 年 5 月 18 日，“世

越”号事发时搭载的 476 人中，172 人获救，296 人确认遇难。在科技发达的今天，海难事

故的生还率仍旧很低，个人海洋救生装备仍停留在普通救生衣与救生圈，鲜活的生命瞬间消

失，令所有人深感悲痛。

我们从很多发生的海上救援事件来看，很多人虽然都穿上了救生衣，但是最终还是因为

海水刺骨或者滚烫的极端状态以及饥饿、体内缺乏生存必须的水源、误喝盐分较大的海水从

而体内失去更多的水分、海上漫无目的漂浮时间过长消耗大量体力导致疲劳过度等问题而不

幸死亡。故我们希望设计一款功能更加完备的救生腰带，可以代替普通的救生衣，提高海难

中的存活几率。

二、创新计划项目的创新点与特色

项目实施过程中，我们项目成员先是集思广益，分析了现有市场条件下救生衣、救生圈、

救生艇/筏与抛绳设备等救生装置在现有市场条件下的优劣，总结出了以下几个待解决的文

体：

（1）携带不方便；

（2）海水温度与人体温度差异太大而致使遇难者死亡；

（3）遇难者在海上无助的随波漂流，漂流方向不由自己掌握；

（4）海上干渴，人体极度缺水而生命活动停止；

（5）海上漂浮时间过长，全身疲惫，导致错过救援机会；

（6）夜晚发出的求救信号不够明显，容易被忽略；

（7）海上电力不足问题；

然后根据总结出的问题确定了设计产品外形为可穿戴救生设备，所设计的救生腰带可以

代替普通的救生衣，比现有救生衣功能更加完备，大大提高海难中的存活几率。在没有危险

的时候仅仅作为普通的腰带，便携又美观。相比救生衣，更加符合人们的需求，相信也更深

得民心。作品多功能兼备，全面解决遇难者的生存问题、可以为其遇难时的精神状态提供心

理支撑，大大增加生存的欲望；考虑昼夜间的搜救困难从而设计出不同的解决方案，以使在

任何时候都可以发出明显的求救信号，抓住每一个生存的机会，最大化的解决现有救生装备
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的不足之处提升海上遇难者的生存可能性。本作品人性化的设计以服务大众为根本，从实际

出发，设计出更加符合人们要求的救生腰带。

三、在开展创新活动计划过程中的体会与收获

创新活动是课堂知识的延伸，让我们从一个点出发接触到放射状的，更延伸的东西。

项目刚开始的时候只是一个模糊的想法，大多数都是大二的我们还并没有接触专业课，

也并不熟悉很多软件，项目刚开始让我们觉得无从下手，在老师的指导下先进行了一些资料

的收集，从而描摹出项目具体的轮廓。项目内部由于是不同学院的学生，所以也根据学科背

景、能力以及爱好进行了任务的分工，分别学习了SolidWorks三维建模软件、C语言和Python

以及单片机的应用。由于项目是一个交叉的知识，所以其中还会涉及到制冷原理，海水电池

的部分内容，所以我们也会去图书馆借阅相关书籍或者网上搜索有帮助的资料。这提高了我

们自主学习的能力，之前都是老师讲我们听，现在会自己发现问题并且进行问题的解决。

在项目推进过程中我觉得收获之一就是学会了新的项目型学习方法。之前的知识学习是

老师授课，一本书从头讲到尾。这样系统性的教授知识必然有很清晰的知识网络，但是在做

项目的过程中，由于有有时间的限制，如果还采用这种学习方法，遇到一个问题相关专业书

从头学到尾就需要占用极大地时间和精力，甚至会拖累进度。所以在项目推进过程中，往往

是边做边学，边学边做，从而提高项目完成的效率。

在创新活动计划过程中，团队协作也很是很重要的组成部分。我们项目组成员来自学校

的各个学院，由于课程时间安排的不同大家的时间很难协调，并且由于学科知识背景的不同，

大家对同样的问题也会有不同的理解与看法。每当出现时间矛盾的时候，我们会尝试着进行

线上的谈论或者留言的形式，来保证每个成员都可以公开透明的进行交流，并且采用组会记

录的形式，为每一次的讨论进行记录与总结，建立会议记录与档案，方便日后回看，从而把

握进度。当大家的意见出现分歧的时候，也会先进行头脑风暴，记录下比较有价值支持度高

的观点或意见，寻求老师的专业看法与支持。在不断的磨合与推进过程中，小组成员逐渐默

契，不独断不专断兼听则明，培养出了共享的精神，提高了团队协作的能力。

四、创新计划项目实施的进程情况，取得的成果（重点在于创新计划项目的实施过程，

成果只是自然形成）。

我们先分析了市场上现有救生装置：

救生装置 分析

图 1 救生衣

使用年限为 5-7 年；一般为背心式，用泡沫塑料或软木等制成。；体积

比较大，不便于携带；功能单一，仅提供浮力，无法适应海上多方面的

需求。

图 2 救生圈

充气后体积较大，携带不方便，并且功能单一，面对复杂多变的海上危

险，单单靠救生圈是远远不行的。

图 3 救生艇

每只救生艇应在每 3个月至少进行一次的弃船演习中由船上指定的操艇

员降落下水并在水上进行操作”。但是救生艇释放装置的 PSC 检查中缺

陷率一直居高不下，并且救生艇的载重量非常有限，只有在满足人数要

求和一定规模的船只才能配备救生艇，此外救生艇功能也比较单一，无

法满足海上需求。
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图 4 抛绳装备

抛绳设备组成是由集火箭、引燃器和抛绳装置于一个容器内的组件。利

用抛绳设备救助，在接受救助和落水之间仍然有较长的时间。

确定了便携式多功能救生腰带的方向，并进行了理论的设计：

图 5 总体设计图

并进行了实物的概念模型制作：

图 6 模型俯视图 图 7 模型侧视图 图 8 模型左视图

对整个救生腰带的电路实现也进行了设计：

图 9 电路设计图

最终申请了实用新型专利与外观设计专利，形成知识产权：
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图 10 外观设计专利证书 图 11 实用新型专利受理通知书
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