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一、大学生创新项目 

1. 大学生创新项目统计表 

 

2023 年大学生校级项目 

 

项目名称 
项目负责人

姓名 

项目负责

人学号/专

业 

项目其他成员信息 指导老师姓名 

 

水陆两栖船面清洁

机器人 
潘怡 

2130702/

物工 

2130701/顾弈扬

2130502/严玮婷

2130716/王向荣 

王斌  

基于结合 RFID 技

术和 IoT 的智能购

物车的初步可行性

研究 

宋万沙 
2130424/

物工 

2130422/杨金毅

2230515/金哲玉

2230516/王怡清 

田红军  

水上漂浮垃圾的自

动收集与分拣装置 
居孝渊 

2027210/

电气 

2027220/朱子豪

2022226/应为

2027218/翁金涛 

王斌  

“神农铠甲”全自

动无人植保机 
卢祥 

2028220/

物工 

2028225/郭耀泽

2130225/张国宇

2226134/孙梦博 

梁贺君  

基于物流的乡村振

兴路径分析与研究 
孙云跃 

2028221/

物工 

2028223/罗振乾

2028228/曾雅博

2130224/余宗霖 

吕超  

基于太阳能的新能

源动力循迹小车的

设计 

杨扬 
2027207/

电气 

2027216/王翼航

2022417 张涛涛

/2027129 秦翰轩 

周凯/王晓栋  

一种渔业养殖多功

能无人机 
段冰燕 

2022201/

机制 

2022211/刘健磊

2022105/巩瑞娟

2029432/孙楷杰 

陈成明  

基于人工智能的

PCB 缺陷诊断 
陈学成 

2023111/

测控 

2023118/凌宇星

2023110/杨晨

2023109/郝一鸣 

韩华翔  

双向储能变流器

PCS 系统的并网算

法实现 

倪榕键 
2126218/

电气 

2126206/蔡承儒

2126209/贾锴

2126208/黄骋昊 

金光哲  

基于手机遥控技术

的抽屉式雨伞寄存

柜 

孙婧 
2130304/

物工 

2130113/苏倪银培

2130112/陈宇

2130115/吴瑞 

吕超  
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基于 ROS 和 STM32

的智能灭火小车 
孙鹏旭 

2023107/

测控 

2023111/陈学成

2023110/杨晨

2023109/郝一鸣 

董兆鹏/韩华翔  

云渔科技——AI 助

力乡村振兴 
童琳涵 

2023102/

测控 

2126524/李波

2142110/沈诗琪 
张铮  

一种智能防盗头盔 袁瑞 
2130216/

工业 

2152530/蒙川健

2130207/张明腾

2261218/黄余涵 

陈成明  

揉搓式河蟹壳肉分

离装置 
谢宏胜 

2130627/

物工 

2022308/唐崇策

2130623/吴尧

2130423/唐树怡 

赵煜  

国内捕捞业碳排放

分析与研究 
张国宇 

2130225/

物工 
2130211/吴俊逸 吕超  

小区自主送货小车

研究实施 
常艺远 

2126304/

电气 

2027223/陈子轩

2035223/陈思先

2126205/郑紫茵 

张增敏  

自动循迹避障、追

光充电的智能小车

设计 

陈逸凡 
2130715/

机制 

2126105/周雅婷

2130528/魏家豪 
曹莉凌/苗同升  

自动巡航无人割草

船 
刘彦男 

2126101/

电气 

2126102/吴诗语

2126105/周雅婷 
张增敏  

贻贝苗分散装置研

究 
黎思 

2130404/

机制 

2230134/李腾仁

2252513/舒宇

2244119/赵影 

田中旭  

金枪鱼延绳钓拟饵

的研究 
柯政帆 

2130719/

工业 

2126507/仲泽晨

2126225/韩东兴

2226306/谭雨婕 

胡庆松/孔祥洪  

“渔”洁冰清——

海洋文创数字藏品

平台 

杨佳希 
2230524/

机制 

2240216/蔡龚瑶

2240212/徐裕君

2231419/陈诗宇 

梁贺君  

水产养殖无人船电

源优化管理系统设

计 

卢致任 
2130219/

机制 

2092251/李增辉

2130524/张旭

2226329/方文林 

刘雨青  

蛤蜊自动采集与分

拣设备优化设计 
王蘅越 

2130506/

机制 

2140105/戚文婷

2140107/张逸宁

2226334/荆迪 

张俊  
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河蟹背甲去除机械

手 
王上文 

2226404/

电气 

2226406/李虹雨

2130204/罗阳

2130423/唐树怡 

赵煜  

基于污水处理背景

下的隔膜阀的结构

创新 

王向荣 
2130716/

电气 

2129224/解建伟

2130314/杨键

2022201/段冰燕 

唐婉  

水中机器人姿态信

息采集系统的研究 
魏家豪 

2130528/

机制 

2126524/李波

2226206/侯锦

2028220/卢祥 

吴清云  

基于风光互补供能

的大型内陆渔业碳

汇监测预报浮标系

统 

魏仁杰 
2025115/

工业 

2230535/杨其振

2226306/谭雨婕

2230315/陈天乐 

陈成明/吴清云  

基于混合动力的水

产养殖机器人 
张成强 

2022116/

机制 

2022110/张骏一

2022117/袁佳俊

2252408/李明月 

崔秀芳  

远洋渔船金枪鱼智

能抓取和传输装置

的设计 

张政 
2022108/

机制 

2130219/卢致任

2033218/李万鑫

F2027231/陈民 

刘雨青  

一种鱼类肌肉组织

取样装置的设计 
章文浩 

2126119/

测控 

2126118/祁钱

2126120/范泽楷

2126121/缪佳骏 

周凯/许竞翔  

智能消杀垃圾投放

机 
赵怡洁 

2126201/

电气 
2126203/黄旻钰 赵波  

鱼贝类外形尺寸及

重量自动化检测样

机及数据分析移动

端 

智靖阳 
2130511 机

制 

2130508/孙赫

2226103/袁佳瑛

2130512/卢阳 

张俊/兰雅梅  

上海海洋大学夜间

照明缺陷分析与改

善 

周中 
2025224/

工业 

2025221/张馨

2025218/李开拓

2025217/陈慕尧 

杜战其  

基于物联网的海洋

漂流器设计与开发 
周姿均 

2130601/

工业 

2126308/韩煜航

2230433/邓钦棵

2130513/何俊璇 

陈雷雷  

智能饲料盘研究及

设计 
张馨 

2025221/

工业 

2025217/陈慕尧

2025224/周中

2025206/邵秋萍 

吴迪  
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2022 年大学生市级项目 

项目名称 
项目负责人

姓名 

项目负责

人专业/学

号 

项目其他成员信息 指导老师姓名  

一种自动套袋装置 梁展鹏 
2060217/

工业 

2043102/李偲

2130102/甘心茹

2060218/李路遥/ 

陈成明  

基于精准导航的旅

游区服务小车创业

计划研究实施 

陈思先 
2035223/

电气 

2040210/陈思颖

2044130/童琪媛

2027220/朱子豪/ 

张增敏  

立式双曲面网板水

动力优化研究 
胡澳宾 

2022418/

机制 

2029116/刘凯涛

2130416/张海波

2021233/程振峰/ 

孔祥洪/主翔宇  

智慧路灯系统 潘嘉怡 
2126202/

测控 

2126203/黄旻钰

2126201/赵怡洁

2130201/陈一卓

2130204/罗阳 

赵煜  

一种海滩垃圾清理

装置设计 
沈哲源 

2126116/

机器人 

1932112/梁爽

2126117/黄增强

1922118/张良

1932124/王飞 

毛文武  

大闸蟹自动捆扎装

置 
唐志贤 

2022421 机

制 

1922106/饶子扬

2230309/施子硕

2121218/李波/ 

王斌  

仿生中华鲟 王子怡 
2023101/

测控 

2027205/吴艺峰

2027202/张雅韵

2027201/徐信/ 

曹莉凌/康剑梁  

新型智能投饵装置

设计 
韦慧婷 

2130704/

工业 

2130705/李天怡

2130706/张悦悦

2130702/潘怡/ 

吴迪  

带隔音装置的简易

西瓜成熟度和糖度

仪 

吴文豪 
2226428/

电气 

2226428/吴文豪

2230324/尹鹏麟

2130623/吴尧/ 

赵煜  

精准识别、搬运无

人小车 
陈晟 

2126414/

电气 

2126415/赵宏钦

2146123/舒颖

2146106/方依雯

2126411/蔡韫斐 

谢嘉  
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一种落点区域为梯

形的便携式多功能

乒乓球自动发球机 

方思敏 
2130303/

工业 

2130515/方涛

2130516/任少玙

2130514/朱世健

1922409/佘云龙 

袁军亭/贺越先  

脊柱侧弯测量工具

的设计优化 
侯艺枫 

2130103/

工业 

2130102/甘心茹

2130104/杨玉环

2130107/滕博/ 

张丽珍  

铁路轨道无人智能

探伤小车创业计划

研究实施 

李扬濛 
2027209/

电气 

2023107/孙鹏旭

2043123/邹文静

2027223/陈子轩

2027102/丁卫宏 

谢嘉  

基于区块链的水族

宠物元宇宙平台 
蔡弋洋 

2130210/

物工 

2130511/智靖阳

2230320/王子白

2291117/欧阳芷一/ 

梁贺君  

一种水面垃圾清理

收集装置 
潘应林 

2130323/

机制 

2130315/马运强

1922117/薛冰荣

2035121/周瑞/ 

毛文武  

复杂地形搜救无人

车 
汤雪松 

2130212/

机制 

2130213/范俊豪

2130202/冯玉婷

2130218/林扬学

2130203/吴坤鸿 

许竞翔/康剑梁  

河蟹塘涵道式空气

动力智能无人投饵

船研究 

王璐恺 
2130510/

工业 

2130409/王成

2130411/黄玮涛

2130410/王森林/ 

陈雷雷  

水陆两栖垃圾处理

装置 
李琛 

2130127/

工业 

2126521/关正洋

1922211/施冬凡

1922212/高沁运

1922228/周亚涛 

毛文武  

面向深远海的风光

新能源发电及储能

技术 

李元 
2126513/

电气 

2126515/卫琦璇

2027227/朱春炼

2226423/李秦平

2226411/任伟涛 

霍海波/金光哲  

基于图像的鱼群聚

集检测算法的实现 
龙晓叶 

2126316/

机器人 

2126309/杨振宁

2126404/陈奕馨

2126304/常艺远/ 

李志坚  

一种基于机器视觉

的垃圾智能分拣机

械臂 

郑恒星 
2025210/

工业 

2022120/王宇恒

2126222/陈志豪

2028226/周敬涵/ 

申春赟/康剑梁  
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混合动力无人垃圾

收集船 
滕博 

2130107/

工业 

2130127/李琛

2142209/杨念

2130216/袁瑞/ 

姜波  

基于人工智能的道

路空洞检测 
胡治伟 

2092450/

电气 

2126525/邓诗锋

2126315/凌欣晨

2132322/杨瑞铭

2226102/冀思羽 

霍海波/匡兴红 
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2. 优秀案例 

一种落点区域为梯形的便携式多功能乒乓球自动发球机 

案例摘要 
随着我国体育强国政策的实施，乒乓球作为备受重视的体育项目，面临着供需不平衡的

问题。初学者需要多球练习以掌握正确的技术动作，而经验者则需要针对薄弱点进行专项练

习。然而，人工陪练价格高且难以随时随地提供服务。为解决这一问题，本项目拟研发一款

便携式多功能乒乓球自动发球机，旨在为乒乓球爱好者提供随时供球的便利，打破传统陪练

方式的限制。通过此发球机，不仅能够满足训练需求，还能使乒乓球运动更加普及和便捷。 

本项目负责人为工业工程 21 级学生，项目成员三人为 21 级机械制造及其自动化专业

学生，一人为 19级机械制造及其自动化专业学生，具有丰富的机械设计经验，擅长使用 3D

打印机。本项目的指导老师是机械系袁军亭老师和体育部贺越先老师，袁军亭主要授课为力

学，能够为发球机的机械结构设计提供专业指导。贺越先老师精通乒乓球理论知识，能够为

设计发球机的发球原理提供有效帮助。在项目实施中，我们深刻领悟到理想与实际之间的差

距。即便结构设计看似完美，实际制造中仍会遇到误差。我们耐心调整、不断试错，并及时

总结经验。在实践中学习机械原理，收获颇丰，印象深刻。 

（一）项目的选题、目的与意义 

本项目选题的契机源于我们团队中三名热爱打乒乓球的队员。在接触了校园中的乒乓球

发球机后，我们对此产生了浓厚的兴趣。然而，我们注意到目前市场上大多数乒乓球发球机

体积庞大、重量沉重，难以携带，只能固定在一个场所使用，十分不便。此外，它们的价格

也十分昂贵，许多我们身边的球友甚至从未尝试过使用乒乓球自动发球机。在乒乓球学习过

程中，初学者需要进行多球练习以掌握正确的技术动作，而有经验的球员则需要进行针对性

的专项练习。然而，人工陪练的价格高昂，而且难以随时随地提供服务。因此，我们团队决

定着手开发一款便携式多功能乒乓球自动发球机，旨在降低乒乓球发球机的成本，使其更加

平易近人，让更多乒乓球爱好者能够享受到自动发球机的便利。 

（二）创新点与特色 

本发球机在机械结构设计阶段采用小组讨论形式，负责人将问题抛出，负责人与队员们

共同讨论。当队员们对于结构有新的想法时，随时发到微信群中和大家共同讨论。遇到文字

和图片难以解释的情况，负责人与队员们共同约时间开腾讯会议进行实时讨论。 

在开展创新创业训练计划鼓励学生跳出固有思维模式，探索新的可能性。通过头脑风暴、

设计思维等方法，学会从多角度思考问题，提出创新的解决方案。我们常常通过生活中找灵

感，例如对于我初步设计的发球机的落点区域太小的问题，我们从摇头风扇获得了灵感，为

发球机增设了一个摇头底座。我们通过网络视频以及查阅相关专利，自学了下学期机械原理

课的曲柄摆杆结构，并使用 Solidworks 将该结构画出。通过 3D 打印将该结构实现。 

创新创业训练计划同时也要求学生对市场趋势、客户需求和竞争环境进行深入分析。这

培养批判性思维能力，识别机会并评估风险。经过我们对乒乓球自动发球机市场的价格调查，

如图 1所示，我们发现目前发球机市场的起步价为二千元左右。对此，我们研究了多款发球

机的内部结构和原理。发球机之所以价格昂贵是因为其一在送球时多使用大电机将乒乓球从

下槽吸至上口，其二是旋转发球结构也同样采用电机带动两个滚轮高速旋转。因此我们抓住

这一特点，将我们的乒乓球发球机定位在不仅具备多功能还能够尽量压低制造成本。 
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图 1 乒乓球自动发球机市面价格调查表 

（三）过程中的体会与收获 

通过我们实际使用乒乓球自动发球机的经历，我们发现大多数乒乓球发球机在送球机构

大多采用从下往上送球的方式。但是这种方式在使用过程中常常出现卡球的现象，整体使用

感受不够流畅且所需电机功率大，价格贵，体积重。为了解决这个问题我们采用从上往下的

送球方式，并且摒弃了传统依靠吸力将球抽起的方式，巧妙地采用两个分隔柄完成了分球功

能。不需要电机吸球，利用球的自身重力送球。通过分隔柄实现乒乓球在一定频率下一个个

落至发球槽。结构如图 1所示，杆 3与电机连接，做圆周运动，推动板 1，板 1右摆动，杆

1和杆 2随板 1一同向右运动，杆 2向右靠向板 3，乒乓球 1掉落至固定架。杆 1向右移动，

乒乓球 2被杆 1和板 3 夹住无法下落。杆 3转动 180 度后，板 1回到原位，乒乓球 2掉落，

正好被杆 2和板 2夹住。这是一次拨球分球操作的完整流程。 

 

图 2 拨球结构正视图 

乒乓球发球机的机械结构多为学生们自己使用 Solidworks 画出来的零件，一一找厂商

定制耗资大且时间成本高。因此，我们决定采用 PLA 材质进行 3D打印。PLA 在冷却过程中

的低收缩率导致高尺寸精度和优异的表面光洁度。这个属性使 PLA 适用于创建需要高精度

的详细模型、原型和零件。然而，在实际打印出来的零件中，尺寸会存在一定的误差，这

导致许多凹槽和凸缘在电脑上看似吻合，但实际上无法正确装配。这使我们第一次深刻体

会到工程图学课本中的标准制造公差在实际制造中的重要作用。尽管误差是 3D 打印机无法

避免的，除非使用更加昂贵、更加高精度的 3D 打印机进行打印。因此，我们采取了将每次

打印出的零件尺寸与原模型尺寸进行对比，并总结出规律的方法。我们最终得出的普遍规

律是原模型的凹槽尺寸在打印时需增大 1-2mm，而凸缘尺寸则适当减小 1-2mm。当然，尽管

我们根据经验总结调整了尺寸，仍可能会出现误差导致无法装配的情况。因此，我们还可
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以采用磨砂等操作对零件尺寸进行细微调整。如图 3 所示，是我们装配的旋转底座装置，

这一装置经过精细调整后，确保了零件尺寸的准确性，从而使得整个乒乓球发球机的结构

更加稳固可靠。  

图 3 旋转底座装置实体图 

零件完成装配后就要进入实际运行步骤了。我们在网络上自学电机的连接操作，成功为

前后驱动击发器和摇头底座安装上了对应的小型减速电机。在实际运行过程中，由于齿轮转

动速度较快，且不断受到弹簧拉力，齿轮柄会承受较大的应力，PLA 材料打印的零件出现断

裂现象。经过查阅资料，我们发现 PLA 的机械强度和抗冲击性较低，因此，为了确保零件能

够承受相应的应力，我们决定采用 ABS 材料重新打印齿轮柄。这一调整将有助于提高零件的

耐用性和稳定性。 

（四）项目实施的进程情况，取得的成果 

在初步完成实体的制作后，我们与专利代理机构就本项目中乒乓球自动发球机的机械结

构展开了专利检索。经过仔细的搜索和分析，我们高兴地发现没有与我们设计的机械结构相

似的专利存在。这一结果是对我们团队努力的肯定，同时也意味着我们所研发的乒乓球发球

机具有较高的创新性和独特性。 

为了对成员自主设计的机械结构进行保护，我们申请了三项发明专利。这些专利涵盖了

本项目乒乓球发球机的整体结构、前后驱动击发器以及分球拨球装置。目前这三项发明专利

皆已通过初审，进入实审阶段。通过这些专利的申请，这不仅有助于保护我们的知识产权，

同时也为未来的商业化和推广奠定了坚实的法律基础。 
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一种自动套袋包装装置 

案例摘要 

这个项目基于现在的各类产品的包装需求而被建立。根据初期的社会调查以及某公司

一款产品包装的调研，市场上有大量的产品包装需求，人工的包装费时费力，成本高，并

且我们发现市面上的生产厂商对自己家产品的包装使用人工包装的比例很高，但是苦于产

品的形状和大小，许多的生产方找不到与之匹配的自动包装装置，而市场上大部分的自动

包装机的专门性十分高，只能包装特定的一到两种产品，而定制一个适配其产品的包装装

置成本将极大的提高，并且维护困难。因此，设计出一款可以囊括大部分形状规整的产品

的套袋包装机可以极大的降低包装的成本，提高生产效率。 

参与大创项目，对于大学生来说，不仅是一次实践锻炼的机会，更是一次全面提升自

身能力的宝贵经历。在创新思维方面，我们从项目开始到结束以及过程中，都运用了发散

的思维，从而进一步做出了对自动套袋包装装置的优化。在成长方面，团队之中互相学

习，不论是软件还是理论，我们都在共同进步。在互相学习的过程中，不仅推进项目的实

施，更是不断完善自我知识储备的一个过程。总之，关于创新项目，重点在于过程，不论

做成果是否与计划一致，这种过程是难能可贵的，尤其是对于我们大学生而言，在思维和

成长方面都是有极大助益的。而实施过程中的成功与失败，都是必然会存在的，只要不断

实践，总会有自然的成果形成。在大创项目的结题阶段，我深刻体会到了创业的艰辛与不

易，也收获了许多宝贵的经验和教训。 

（一）项目的选题、目的与意义 

这个项目基于现在的各类产品的包装需求而被建立。根据初期的社会调查以及某公司一

款产品包装的调研，市场上有大量的产品包装需求，人工的包装费时费力，成本高，并且我

们发现市面上的生产厂商对自己家产品的包装使用人工包装的比例很高，但是苦于产品的形

状和大小，许多的生产方找不到与之匹配的自动包装装置，而市场上大部分的自动包装机的

专门性十分高，只能包装特定的一到两种产品，而定制一个适配其产品的包装装置成本将极

大的提高，并且维护困难。因此，设计出一款可以囊括大部分形状规整的产品的套袋包装机

可以极大的降低包装的成本，提高生产效率。 

随着我国包装行业市场规模持续扩大，我国包装行业经历了高速发展阶段，现在已经建

立起相当的生产规模，已经成为我国制造领域里重要的组成部分。装置的发明可以极大提升

包装效率的提升，为我国的包装产业做出贡献。未来国家要推动包装行业快速迭代更新，我

们设计这款装置可以促进包装行业转型升级，减少过度包装的问题。 

（二）创新点与特色 

1、此装置可以根据产品的大小调整自身的大小，可以适配大多数长整型的产品。 

2、此装置构造相对简单，可以快速的进行安装、维护，也为后续培养维修人才打下基

础。零件全部使用国标零件，进行模块化设计，会使装置的维护成本极大的降低。 

3、装置的进料口做成了可调节大小的设计，可以适配不同类型的产品的包装，相较于

人工套袋包装，此装置的包装效率十分高效，远远超过人工套袋，提高生产效率，减小生产

成本。根据估算，此装置的效率相比于人工会提高 6 倍以上的包装速度，会防止前方生产线

的产品拥堵，极大的提升该生产线的畅通程度。 

（三）体会与收获 

在一种自动套袋包装装置的创新研发过程中，我们深刻体会到自动化技术在现代工业生

产中的重要性。自动化技术不仅可以提高生产效率、降低人力成本，还可以提升产品质量和

稳定性。这次项目让我们更加认识到自动化技术对于推动产业升级和转型的关键作用。 

自动套袋包装装置的设计涉及复杂的机械结构和运动控制。在项目实施过程中，我们不
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断遇到各种挑战，如机械结构的设计优化、运动控制的精确性等。通过不断尝试和改进，在

学习了大量的知识后，我们终于能够运用专业知识解决实际问题。在研发过程中，我们还学

习了如何设计和调试控制系统，包括传感器的选择、控制算法的实现等。这次经历让我对控

制系统的原理和应用有了更深入的理解，也提高了我的实践能力和创新能力。 

自动套袋包装装置的研发涉及机械设计、自动化控制、传感器技术等多个领域。通过与

不同专业的团队成员合作，拓宽了我们的视野，也让我们学会了如何与不同背景的团队成员

有效沟通和协作。在创新项目的实施过程中，我们始终关注市场需求和用户反馈。通过市场

调研和用户访谈，我们不断优化和完善自动套袋包装装置的功能和性能。这次经历让我们深

刻认识到市场需求对于创新项目的重要性，也让我们更加关注用户需求和体验。 

总的来说，参与自动套袋包装装置创新项目让我们收获了很多宝贵的经验和深刻的体会。

这次经历不仅提高了我们的专业技能和实践能力，也让我们更加认识到自动化技术在现代工

业生产中的重要作用。我们相信，这些收获和体会将对我们未来的职业发展和个人成长产生

积极的影响。 

（四）项目实施的进程情况，取得的成果 

我们先是到市场上进行包装袋的调研，来了解市场的情况。我们发现如果能够设计出一

种可以适配大部分整型产品的包装装置，那么就可以极大的减少设计成本，同时易于维修，

当装置进行大量生产的时候，可以降低装置的生产成本，因此相对于市面上的其他包装装置

价格会更为低廉，而且因为可调节被包装产品，在市场拥有非常大的吸引力，可以抢占市场

份额。在此基础上我们进行进一步工作，此装置需要利用 c 语言或者 java 编写数控模块，

令装置按照命令断开包装袋、传送、自动固定产品等命令。所以我们小组成员在之前学习了

C语言的基础上继续深入学习，进行编写模块。在包装完毕后检测是否包装完整，检查出次

品需要自动挑出，需要用到监控技术。我们学习监控技术以及各种传感器。之后利用工业工

程专业的知识计算出生产率以及相关数据。因为需要利用机械制造的知识进行虚拟仿真建

模，我们小组成员选修了计算机辅助设计，来学习设计建模，分工建立零件来组成各个结构

最后得到了自动套袋包装装置的 3D 模型。我们还对该装置申请了专利，希望日后可以流入

市场实现降低包装成本，提高生产效率。 

 

 

 套袋包装装置的 3d概念图 
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“神农铠甲”全自动无人植保机 

案例摘要 

本项目所研发全自动无人植保机（“神农铠甲”）即为数字农业的数据采集终端，是一

款用于设施农业生成环境全天候防控装备，包括视频病虫害识别-绿色防治、土壤水肥自动

灌溉、温湿度调控大棚自动卷联等功能，同时满足农户实时远程监测种植基地生长，整合农

业专家为农户提供农技服务等，用户可通过小程序实时监测，同时可以实现远程操控等功能。 

（1）项目成员和导师基本情况 

指导教师：梁贺君，研究方向为大数据、智能农业。 

团队成员：卢祥，物流工程专业学生，掌握 C语言、python 等编程语言，能有耐心有毅

力完成项目。郭耀泽，物流工程专业学生，熟练掌握 C语言、Python 及 JAVA 多种编程语言

和前后端架构。张国宇，物流工程专业学生，熟练掌握 C 语言编程。孙梦博，电气类学生，

熟练掌握 CAD 绘图软件。严晨涵，电气类学生，学习积极刻苦，性格乐观，熟练掌握 CAD 绘

图软件。 

（2）本项目的选题背景、目的与意义 

我们对数字农业和智能农业的兴趣驱使着我们深入研究农业技术与创新。本项目的意义

在于提升农业生产的效率和品质，推动农业现代化发展，解决传统农业面临的劳动力短缺和

环境污染等问题。同时，这也为我们提供了一次锻炼创新能力、团队协作和实践技能的机会，

培养解决现实问题的能力。 

（3）项目实施的收获体会 

  通过与团队成员合作，我们培养了创新思维和解决问题的能力。在面对技术难题和挑战时，

我们学会了寻找创新解决方案，通过实际操作和项目管理，积累了丰富的实践经验，为将来

从事相关领域的工作打下了坚实的基础。 

（一）项目的选题、目的与意义 

“神农铠甲”无人植保系统应用平台充分利用“物联网、多点传感、互联网+、云服务”

等信息技术，对作物生长过程实行精准监测、远程控制、及时预警和科学管理，从而实现“智

慧农业”无人化农场的经营管理模式。我们的新兴无人植保技术主要面向于农业大棚生产，

可以有效发展大棚种植业，实现相应的探测、数据收集以及相关的作业功能。不仅可以节省

相关资源（水资源、农药资源、人力资源等）的投入，也可以提高大棚内监测和管理的效率，

进而实现农业生产高质量进程。除了在大棚种植当中的应用以外，在户外园地的种植同样可

以使用，符合多类型种植行业的使用要求。 

另外，本产品的使用特点也可以将市场进一步扩大到一些规模较小、种植品种单一的个

体种植，通过一些服务性能的调整，可对种植基地形成稳定的种植管理，也可以减少由于工

作人员较少造成的某些疏漏，实现科学化的种植，不在像传统人工种植那样依赖于个人的种

植经验，可以形成长期稳定并且科学的种植模式。 

（二）创新点与特色 

“神农铠甲”无人植保系统应用平台充分利用“物联网、多点传感、互联网+、云服务”

等信息技术，对作物生长过程实行精准监测、远程控制、及时预警和科学管理。 

硬件原理：“神农铠甲”无人植保机是基于 Arduino 开发板，以及 ESP8266 作为信息传

输辅助模块，以电池供电方式，通过与各传感器调试连接而成。在硬件开发主要使用 C语言

在 Arduino 的开发环境进行开发。“神农铠甲”无人植保机硬件部分采用 Arduino 作为主控
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板，ESP8266 作为数据传输模块采用 DHT11 作为温湿度采集传感器、SGP-30 作为二氧化碳浓

度传感器、BH1750 作为光照传感器、YL-69 作为土壤湿度传感器。 

远程操控：“神农铠甲”无人植保机为固定式区域监测，配备调试后，传感器可以通过

悬挂植保机对种植环境进行相关环境参数监测，并将其监测参数通过 ESP8266WiFi 通讯模

块将数据传输至 Web 网络端，小程序端从 Web 端调取数据供用户实时查看，在参数异常时会

有预警推送，并根据异常参数进行相关设备的调整，以此改善环境参数，同时支持用户远程

控制设备，实现水肥一体灌溉系统、卷闸、风机、超声波驱鸟等操作，增强了监测和管理的

效率。 

关键技术：“神农铠甲”无人植保机系统平台运用微信公众平台、云开发 Demo、阿里云

服务器、MySQL 数据库、JavaScript、Vant Weapp、Apache ECharts 进行开发，通过微信公

众号和小程序将实时监测数据与病虫害分析结果等高效直观的呈现给用户，数据可视化程度

增高，帮助用户更好的查询与决策。 

我们采用了多项硬件与软件技术完成本项目。 

（三）体会与收获 

在开展这个创新创业训练计划的过程中，我们团队经历了许多挑战和收获，这些经历让

我们对创新思维和个人成长有了深刻的认识和体会。 

首先，我们团队学会了如何有效地合作和协调。在项目的初期，我们来自不同专业背景

的成员需要相互配合，协调各自的任务和责任。通过团队讨论和交流，我们建立了良好的沟

通机制和工作流程，确保了项目的顺利推进和高效完成。团队合作的经历不仅加深了我们之

间的友谊和信任，也培养了我们的团队精神和协作能力。 

其次，我们从实践中学到了如何解决问题和应对挑战。在项目实施的过程中，我们遇到

了许多技术和市场上的困难和挑战，有时候甚至会遇到失败和挫折。但是，我们从不气馁，

而是通过分析问题的原因和寻找解决方案来克服困难。每一次挑战都是我们成长的机会，每

一次失败都是我们进步的动力。通过不断地学习和实践，我们渐渐掌握了解决问题的方法和

技巧，也提升了我们的抗压能力和应变能力。 

另外，我们也意识到了创新思维的重要性。在数字农业领域，技术和市场都在不断地变

化和发展，我们不能只依靠过去的经验和方法，而是要不断地进行创新和探索。通过开展这

个项目，我们接触了许多新技术和新理念，拓宽了我们的视野和思维，也激发了我们的创造

力和激情。正是因为我们不断地进行创新和尝试，我们的项目才能够不断地向前发展，不断

地取得进步。 

最后，通过这个项目，我们也更加深刻地认识到了创新创业的意义和价值。创新不仅仅

是为了取得经济利益，更是为了解决社会和人类面临的现实问题，为人类的发展和进步贡献

自己的力量。作为一名年轻人，我们深信只有不断地进行创新和探索，才能够走向成功，才

能够实现自己的梦想。 

综上所述，通过这个创新创业训练计划，我们团队不仅学到了团队合作、问题解决、创

新思维等实用技能，也对创新创业有了更加深入的理解和认识。这些收获和体会将会成为我

们未来创业道路上的宝贵财富，让我们能够在未来的人生道路上不断前行，不断成长。 

（四）项目实施的进程情况，取得的成果 

1.硬件部分 

“神农铠甲”无人植保系统应用平台充分利用“物联网、多点传感、互联网+、云服务”

等信息技术，对作物生长过程实行精准监测、远程控制、及时预警和科学管理。硬件部分使

用 Arduino 作为系统主控板，与相应环境监测传感器连接调试，由基础供电电池+太阳能电

池板双供电模式进行供电，同时相应继电器与大棚内部水肥一体化灌溉系统、大棚卷帘等设

备连接，植保机在大棚内收集环境参数，采集到的环境参数经 WiFi 通信模块 ESP8266 进行
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通信。通过网关节点实现数据的 汇总和上云，依托数据可视化在应用层展示,实现 24 小时

实时采集、传输、存储相关环境参数，同时配备高清摄像头，定时截取植物状态，通过智能

算法分析病虫害问题。当系统检测到某项参数异常后，会通过微信小程序向用户发送预警信

息，用户可以根据提醒信息进行远程控制，通过小程序操作，将相关指令在后端发送至

ESP8266WIFI 模块，进而在 Arduino 中通过相关程序向 Arduino 的数字接口写入写 HIGH、

LOW 电平状态控制继电器的闭合，从而控制负载，实现“智慧农业”无人化农场的经营管理

模式。 

 

图 1  系统整体结构 

2.软件部分 

公司根据当今社会对手机软件的需求度进行分析，认为随着社会快节奏文化的发展，微

信小程序正好满足了用户点击即用，无需繁杂的下载安装步骤，不仅能提升友好性和还可以

提升用户的满意度。 

本公司选定使用微信小程序来实现无人植保机远程控制等功能的 UI 界面开发，小程序

名称为“神农铠甲”。 

 

图 2 小程序基本信息 
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关键技术： 

（1）微信开发者工具 

微信公众平台为了帮助开发者简单和高效地开发和调试微信小程序，在原有的公众号网

页调试工具的基础上，推出了全新的微信开发者工具，集成了公众号网页调试和小程序调试

两种开发模式。开发者可以完成小程序的开发 API 和页面的开发调试、代码查看和编辑、

小程序预览和发布等功能。 

 

图 3 微信小程序双线程架构 

（2）云开发 Demo 

微信小程序云开发具有使用云数据库，云储存以及云函数的功能，且具有稳定性高和价

格低的优点，能够快速完成环境搭建，加快小程序的上线。 

（3）阿里云服务器 

阿里云轻量应用服务器（Simple Application Server）是可快速搭建且易于管理的轻

量级云服务器；提供基于单台服务器的应用部署，安全管理，运维监控等服务。在服务器上

可部署 MySQL、识别病虫害的 pytorch 等环境，方便数据存储、传递及处理。 

（4）MySQL 数据库 

MySQL 由瑞典 MySQL AB 公司开发，属于 Oracle 旗下产品，是开发软件过程中常用

的关系型数据库管理系统。其具有简单易用、开源、小巧、使用通用的 SQL 语言，性能好，

强大的连接性和安全性等优点。基于其强大连接性的特点，能将其部署到够买的阿里云服务

器中，再通过微信小程序的请求连接的 API，请求相应的查询和更改数据操作。 

（5）JavaScript 

JavaScript（简称“JS”） 是一种具有函数优先的轻量级，解释型或即时编译型的编

程语言。微信开发者工具中使用的 JavaScript 编程语言是由 ECMAScript 以及小程序框架

和小程序 API 来实现，其中包括 wxml，wxss，js，json 四个部分共同完成小程序开发。 

（6）Vant Weapp 

Vant 是一个轻量、可靠的移动端组件库，于 2017 年开源。目前 Vant 官方提供了 Vue2

版本、Vue3 版本和微信小程序版本。其组件丰富的特点可以提升小程序 UI的友好性。 

https://so.csdn.net/so/search?q=API&spm=1001.2101.3001.7020
https://baike.baidu.com/item/MySQL%20AB/2620844
https://baike.baidu.com/item/Oracle
https://baike.baidu.com/item/%E7%BC%96%E7%A8%8B%E8%AF%AD%E8%A8%80/9845131
https://baike.baidu.com/item/%E7%BC%96%E7%A8%8B%E8%AF%AD%E8%A8%80/9845131
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（7）Apache ECharts 

ECharts，一个使用 JavaScript 实现的开源可视化库，可以流畅的运行在 PC 和移动

设备上，兼容当前绝大部分浏览器（IE9/10/11，Chrome，Firefox，Safari 等），底层依赖

矢量图形库 ZRender，提供直观，交互丰富，可高度个性化定制的数据可视化图表。利用

此插件可完成硬件传递的参数经过处理后渲染到 UI 上，使数据可视化程度更高，帮助客户

更好的完成查询、决策。 

 

图 4 ECharts 可视化流图 

3.市场营销部分 

（1） 品牌商标 

 

 图 5 商标 

此为我公司神农铠甲产品的品牌商标，主要形象为绿叶，本标志生动活泼，给人以简约、

活泼的感觉， 同时体现了公司产品便捷、环保的特点。 

（2） 品牌使用策略 

本公司对于神农铠甲产品施行统一品牌策略。统一品牌有助于公司初期集中力量切入目

标市场，打动定位人群。之后采取线上线下多种宣传途径推广，加深该系列品牌在消费者头

脑中的印象，为公司树立良好形象，增强竞争力。开展新媒体运营，与消费者积极互动，增

加亲和力，提升黏性。打造和维护自主粉丝群，给予粉丝间分享、交流与互动的平台。 

（3） 品牌形象打造 

主要以广告铺放与新媒体手段打造神农铠甲环保、便捷、智能化的品牌形象，媒体宣传

上，将会在公司目标用户经常去到、路过的地方投放广告，使得公司产品能被目标用户迅速

了解。 

新媒体端形象打造以微信等平台展开，微信公众号神农铠甲则可在为消费者提供线上下

单业务的同时，与消费者更好的互动式服务。进入公众号，我们会发布绿色环保方面的小贴

士与及时资讯。此外，如果有任何疑惑、意见及建议，都可以随时给神农铠甲微信留言，神

农铠甲会第一时间为您答疑解惑，尽全力回答消费者的问题。 

 

 

https://github.com/ecomfe/zrender
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3.大学生创新创业项目经费管理办法 

上海海洋大学工程学院大学生创新创业计划项目 

经费管理办法 

（试行） 

第一章 总则 

第一条 为规范大学生创新活动计划项目经费的管理，提高资金使用效率，根据《上海高校

大学生创新活动计划实施办法》和学校有关财务规章制度，制定本办法。 

第二条 大学生创新活动计划省市级项目经费来源于上海市财政拨款，校级项目经费来源于

学校预算。 

第三条 项目经费管理和使用原则 

科学安排，合理配置。要严格按照项目的目标和任务，科学合理地编制和安排预算，杜绝

随意性。 

专款专用，专人负责。指导老师和各项目负责人（学生）是创新项目经费的主要责任人，

各项目负责人（学生）网上填报经费报销单后，经指导教师同意，各项目负责人（学生）签

字，指导老师签字后，报工程学院领导审核签字，确保专款专用。 

第四条 项目完成后学院组织结题工作，结题报告中应包含项目经费预算执行情况。 

 

第二章 项目经费开支范围 

第五条 项目经费是指在项目组织实施过程中与创新活动相关的、由专项经费支付的各项费

用。 

第六条 项目经费的开支范围一般包括设备费、材料费、测试化验加工费、图书资料费、办

公用品费、印刷费、差旅费、出版/文献/信息传播/知识产权事务费等。 

设备费：是在指项目研究过程中购置或试制专用仪器设备，对现有仪器设备进行升级改

造，以及租赁外单位仪器设备而发生的费用。由于学校的示范性实验中心、各类开放实验室与

重点实验室均向参与项目的学生免费提供实验场地和实验仪器设备，项目经费需严格控制设备

购置费的支出。 

材料费：是指在项目研究过程中消耗的各种原材料、辅助材料等低值易耗品的采购及运

输、装卸、整理等费用。 

测试化验加工费：是指在项目研究过程中支付给外单位的检验、测试、化验及加工等费

用。 

图书资料费：是指在项目研究过程中购置与项目研究相关的书籍、文献资料，一般不超过

项目总经费的 5%。 

印刷费：是指在项目研究过程中用于打印、复印项目资料、调查问卷等所需的费用，理工

农类课题此类支出一般不超过项目总经费的 8%，文经管类课题一般不超过项目总经费的 12%。 
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差旅费：是指在项目研究过程中开展科学实验（试验）、科学考察、业务调研、学术交流

等所发生的外埠差旅费、市内交通费用等。其标准应当按照学校有关规定执行。 

出版/文献/信息传播/知识产权事务费：是指在项目研究过程中，需要支付的出版费、资料

费、专用软件购买费、文献检索费、专业通信费、专利申请及其他知识产权事务等费用。 

第七条 项目研究过程中发生的除上述费用之外的其他支出应当在申请预算时单独列示，单

独核定。 

第三章 项目经费奖惩办法 

第八条 项目经费采取阶梯式发放制度。项目成功立项后首先发放经费的 50%。如项目在中

期检查结束前提前完成，可以向工程学院科创管理老师申请提前检查发放剩余经费。 

第九条 学院会进行项目中期进度检查，根据考核结果发放后续经费。考核内容如下： 

（一）项目经费使用情况：是否使用已发经费的 50%以上（包括 50%），学院系统导出数

据； 

（二）创新创业类竞赛参与情况：是否报名附件 1 所列比赛，需提交成功报名参赛的证明

材料； 

（三）论文发表情况：是否发表论文，需提交接收函作为证明材料； 

（四）专利发表情况：是否发表专利（包括发明专利、实用新型专利），提交专利受理通

知作为证明材料； 

（五）项目开展情况：根据提交的材料（包括研究报告、实物模型、视频等）对项目开展

情况进行评估； 

（六）其他：项目开展期间，工程学院将开展至少四次大创相关活动（项目经费使用培

训、科创思维课、中期检查例会、科创论坛等），组织签到。中期检查会安排指导老师座谈，

项目负责人给指导老师汇报，指导老师给出原创性评价。 

第十条 针对项目开展情况较好的组别，将在原有经费的基础上，额外增加项目经费，封顶

至总经费 50%： 

 国家级 省市级 中期检查 

一等奖 20% 15% 10% 

二等奖 15% 10% 8% 

三等奖 10% 5% 5% 

（一）项目在附件 1 所列比赛中获得由团中央、教育部、中国科协、全国学联、省级人民

政府（含直辖市）主办的各类国家级竞赛的决赛一、二、三等奖，每个项目每个比赛分别增加

总经费 20%、15%、10%；获得由省（含直辖市）委及以上、教育部各类教学指导委员会、各省

教育厅（含直辖市教育委员会）主办的各类市级竞赛的决赛一、二、三等奖，每个项目每个比

赛分别增加总经费 15%、10%、5%；项目在中期检查中获得一、二、三等奖，每个项目分别增加

总经费 10%、8%、5%； 

（二）项目获得实物，并且被院级及以上公开展出，每个项目增加总经费 15%； 

（三）发表与项目成果相关的论文（要求见刊），且前三作者有项目组成员，每个项目增

加总经费 15%； 

（四）发表与项目成果相关的专利（要求公开），且前三作者有项目组成员，发明专利每
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个项目增加总经费 15%，其他专利，每个项目增加总经费 5%。 

（五）以上增加额度必须和项目有关，且需提前三天由项目负责人填写工程学院本科生创

新创业项目经费提额申请表（附件 2）并附上证明材料发至科创管理负责老师审核，审核通过

后发放。 

第十一条 针对项目开展情况较差的组别，将在原有经费的基础上，扣除后续经费，扣完即

止： 

（一）项目经费使用情况：项目经费使用未达到已发放经费的 50%且没有成果（竞赛获

奖、论文、专利、实物），则将后续经费全部扣除； 

（二）比赛参与情况：项目未参与“互联网＋大学生创新创业大赛”，则将后续经费全部扣

除； 

（三）其他：开展大创相关活动，每次活动至少一名项目成员参加，缺席一次给与警告，

缺席两次及以上给与处罚； 

（四）项目接到投诉或者举报，项目成员应提供证明材料，如发现确实存在学术不端、违

规违纪和不公平竞争，经费全部扣除，并追究相应责任，按照校规校纪给与处分。 

 

第四章 监督检查 

第十二条 工程学院对专项经费拨付使用情况进行监督检查，如果与学校规章有出入，以学

校规章为准。 

第十三条 对于预算执行过程中，不按规定管理和使用专项经费、不及时编报预算、不按规

定进行报销的项目实施小组，工程学院处予以停拨经费或通报批评，情节严重的可以终止项

目。 

第五章 附则 

第十四条 本办法由工程学院负责解释。 

第十五条 本办法自发布之日起施行。 
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附件 1 创新创业竞赛 

国家级竞赛名称 省市级竞赛名称 

中国国际“互联网＋”大学生创新创业大

赛 

上海市“互联网＋”大学生创新创业大赛 

“挑战杯”全国大学生课外学术科技作品

竞赛 

“挑战杯”上海市大学生课外学术科技作品竞赛 

“挑战杯”中国大学生创业计划大赛 “挑战杯”上海市大学生创业计划大赛 

全国大学生创新创业训练计划年会展示 上海市大学生创新创业训练计划成果展 

“创青春”全国大学生创业计划大赛 “汇创青春”—上海大学生文化创意作品展 

全国大学生智能汽车竞赛 陈嘉庚青少年发明奖(上海) 

国际大学生 iCAN创新创业大赛 上海高校学生创造发明“科技创业杯”奖 

国际海洋工程装备科技创新大赛 “上汽教育杯”上海市高校学生科技创新作品展 

全国三维数字化创新设计大赛 全国三维数字化创新设计大赛（上海赛区） 

 上海市大学生“创造杯”大赛 

 上海市大学生机械工程创新大赛 

 上海市先进成图技术与创新设计大赛 

 “创青春”上海市大学生创业计划大赛 
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一、竞赛获奖统计表 

2023 国家级竞赛获奖 

序号 学生姓名 作品名称 竞赛/论坛名称 获奖级别 奖项等次 

1 陈苇凡 
一种多协同作业侦察

的软体仿生海鳗 

全国海洋航行器设

计与制作大赛 
国家级 特等奖 

2 吴亦航 
一种多协同作业侦察

的软土仿生海鳗 

全国海洋航行器设

计与制作大赛 
国家级 特等奖 

3 沈翰廷 
全国大学生智能汽车

竞赛 

全国大学生智能汽

车竞赛 
国家级 一等奖 

4 魏家豪 
全国大学生智能汽车

竞赛 

全国大学生智能汽

车竞赛 
国家级 一等奖 

5 林密 
《冷链物流食品溯源

信息系统》 

“云丰杯”全国绿

色供应链逆向物流

设计大赛 

国家级 二等奖 

6 李开拓 无敌四兄妹队 

SCMWAY 全国大学生

电商物流与供应链

创新精英挑战赛 

国家级 二等奖 

7 李东霖 无敌四兄妹队 

SCMWAY 全国大学生

电商物流与供应链

创新精英挑战赛 

国家级 二等奖 

8 段苏洋 

SCMWAY 全国大学生电

商物流与供应链创新

精英挑战赛 

SCMWAY 全国大学生

电商物流与供应链

创新精英挑战赛 

国家级 二等奖 

9 毛瑞旭 

SCMWAY 全国大学生电

商物流与供应链创新

精英挑战赛 

SCMWAY 全国大学生

电商物流与供应链

创新精英挑战赛 

国家级 二等奖 

10 唐健 

SCMWAY 全国大学生电

商物流与供应链创新

精英挑战赛 

SCMWAY 全国大学生

电商物流与供应链

创新精英挑战赛 

国家级 二等奖 
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11 白宇舴 
全国数学建模竞赛

（上海赛区） 

全国数学建模竞赛

（上海赛区） 
国家级 二等奖 

12 张怡泽 

SCMWAY 全国大学生电

商物流与供应链创新

精英挑战赛 

SCMWAY 全国大学生

电商物流与供应链

创新精英挑战赛 

国家级 二等奖 

13 李嘉琦 

SCMWAY 全国大学生电

商物流与供应链创新

精英挑战赛 

SCMWAY 全国大学生

电商物流与供应链

创新精英挑战赛 

国家级 二等奖 

14 刘鸿燊 

《基于 AHP 和重心法

的循环产业园布局方

案》 

“云丰杯”全国绿

色供应链逆向物流

设计大赛 

国家级 三等奖 

15 许源冰 
农产品绿色物流运输

路径优化研究 

“云丰杯”全国绿

色供应链逆向物流

设计大赛 

国家级 三等奖 

16 郁怡娇 

农产品绿色物流运输

路径优化研究/真心大

白鹅队 

“云丰杯”全国绿

色供应链逆向物流

设计大赛 

国家级 三等奖 

17 黄尚辉 

《面向新能源汽车废

旧电池绿色逆向物流

网络设计》 

“云丰杯”全国绿

色供应链逆向物流

设计大赛 

国家级 三等奖 

18 赵布衣 全国大学生数学竞赛 
全国大学生数学竞

赛 
国家级 三等奖 

19 孙梦博 
可调控微型不倒杆的

实验装置与探究 

全国大学生物理实

验竞赛 
国家级 三等奖 

20 宁一哲 

SCMWAY 全国大学生电

商物流与供应链创新

精英挑战赛 

SCMWAY 全国大学生

电商物流与供应链

创新精英挑战赛 

国家级 三等奖 

21 李旺 

SCMWAY 全国大学生电

商物流与供应链创新

精英挑战赛 

SCMWAY 全国大学生

电商物流与供应链

创新精英挑战赛 

国家级 三等奖 

22 刘慧琳 慧藕先锋 
全国大学生机械创

新设计大赛 
国家级 三等奖 

23 江昊臻 慧藕先锋 
全国大学生机械创

新设计大赛 
国家级 三等奖 
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24 林境炜 

SCMWAY 全国大学生电

商物流与供应链创新

精英挑战赛 

SCMWAY 全国大学生

电商物流与供应链

创新精英挑战赛 

国家级 三等奖 

25 许文摘 

SCMWAY 全国大学生电

商物流与供应链创新

精英挑战赛 

SCMWAY 全国大学生

电商物流与供应链

创新精英挑战赛 

国家级 三等奖 

26 刘豫航 

SCMWAY 全国大学生电

商物流与供应链创新

精英挑战赛 

SCMWAY 全国大学生

电商物流与供应链

创新精英挑战赛 

国家级 三等奖 

27 毛训铠 

SCMWAY 全国大学生电

商物流与供应链创新

精英挑战赛 

SCMWAY 全国大学生

电商物流与供应链

创新精英挑战赛 

国家级 三等奖 

28 袁佳瑛 
全国大学生物理实验

竞赛 

全国大学生物理实

验竞赛 
国家级 三等奖 

29 曾焕煜 
慧鱼组慧鱼工程技术

创新大赛 

全国大学生机械创

新设计大赛 
国家级 三等奖 

30 刘佳益 
中国大学生机械工程

创新创意大赛 

中国大学生机械工

程创新创意大赛 
国家级 三等奖 

 

 

2023 省市级竞赛获奖 

序号 学生姓名 竞赛/论坛名称 作品名称 获奖级别 奖项等次 

1 邓佳洪 

全国海洋航行器设计

与制作大赛（长三角

赛区） 

高机动大负载软体

仿生蝠鲼 
省市级 一等奖 

2 解建伟 
"知行杯"上海市大学

生社会实践大赛 

基于宁夏、内蒙

古、贵州、湖南四

省的考察与实践项

目 

省市级 一等奖 

3 吕一 

“西门子杯”中国智

能制造挑战赛（华东

赛区） 

“西门子杯”中国

智能制造挑战赛

（华东赛区） 

省市级 一等奖 

4 严晨涵 

全国海洋航行器设计

与制作大赛（长三角

赛区） 

《高机动大负载软

体仿生蝙鲼》 
省市级 一等奖 
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5 周学兵 

蓝桥杯全国软件和信

息技术专业人才大赛

（软件类）（上海赛

区） 

蓝桥杯全国软件和

信息技术专业人才

大赛（软件类）

（上海赛区） 

省市级 一等奖 

6 马运强 
“上图杯”先进成图

技术与创新设计大 赛 

“上图杯”先进成

图技术与创新设计

大 赛 

省市级 一等奖 

7 孙云跃 
上海市大学生工业工

程应用与创新大赛 

医路护航——智能

医用循环箱系统 
省市级 一等奖 

8 关正洋 

蓝桥杯全国软件和信

息技术专业人才大赛

（电子类） 

蓝桥杯全国软件和

信息技术专业人才

大赛（电子类） 

省市级 二等奖 

9 颜光良 

蓝桥杯全国软件和信

息技术专业人才大赛

（电子类） 

蓝桥杯全国软件和

信息技术专业人才

大赛（电子类） 

省市级 二等奖 

10 杨洲 
“上图杯”先进成图

技术与创新设计大赛 

“上图杯”先进成

图技术与创新设计

大赛 

省市级 二等奖 

11 金家围 
上图杯先进成图技术

设计比赛 

机械类计算机二维

图形绘制竞赛 
省市级 二等奖 

12 陈柄良 

蓝桥杯全国软件和信

息技术专业人才大赛

（电子类）（上海赛

区） 

蓝桥杯全国软件和

信息技术专业人才

大赛（电子类）

（上海赛区） 

省市级 二等奖 

13 农世楠 
“上图杯”先进成图

技术与创新设计大赛 

“上图杯”先进成

图技术与创新设计

大赛 

省市级 二等奖 

14 于逸扬 

全国大学生电子商务

“创新、创意及创

业”挑战赛 

全国大学生电子商

务“创新、创意及

创业”挑战赛 

省市级 二等奖 

15 梁建伍 
上海市大学生工业工

程应用与创新大赛 

某自行车厂分拣系

统仿真与优化 
省市级 二等奖 

16 董兆国 
“上图杯”先进成图

技术与创新设计大 赛 

“上图杯”先进成

图技术与创新设计

大 赛 

省市级 二等奖 

17 陈傲松 
“上图杯”先进成图

技术与创新设计大 赛 

“上图杯”先进成

图技术与创新设计

大 赛 

省市级 二等奖 
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18 智靖阳 

“云丰杯”全国绿色

供应链逆向物流设计

大赛 

《冷链物流食品溯

源信息系统》 
省市级 二等奖 

19 翁致扬 
上海市大学生工业工

程应用与创新大赛 

《基于精益管理的

某生产车间 5S 改善

方案设计》 

省市级 二等奖 

20 王根倩 

全国三维数字化创新

设计大赛（上海赛

区） 

一种水产养殖用浮

漂收集与智能投饵

器 

省市级 二等奖 

21 黄心怡 
“上图杯”先进成图

技术与创新设计大 赛 

“上图杯”先进成

图技术与创新设计

大 赛 

省市级 二等奖 

22 余宗霖 

“云丰杯”全国绿色

供应链逆向物流设计

大赛 

《冷链物流食品溯

源信息系统》 
省市级 二等奖 

23 张国宇 

“云丰杯”全国绿色

供应链逆向物流设计

大赛 

《冷链物流食品溯

源信息系统》 
省市级 二等奖 

24 蔡弋洋 

“云丰杯”全国绿色

供应链逆向物流设计

大赛 

冷链物流食品溯源

信息系统 
省市级 二等奖 

25 刘彤 
“上图杯”先进成图

技术与创新设计大 赛 

“上图杯”先进成

图技术与创新设计

大 赛 

省市级 二等奖 

26 陈海健 
上海市大学生工业工

程应用与创新大赛 

基于精益管理的某

生产车间 5S 改善方

案设计 

省市级 二等奖 

27 周健 
上海市大学生工业工

程应用与创新大赛 

基于精益管理的某

生产车间 5S 改善

方案设计 

省市级 二等奖 

28 张镕镔 

“汇创青春”——上

海大学生文化创意作

品展示活动 

百又十年 省市级 二等奖 

29 王潘骏 
上海市大学生工业工

程应用与创新大赛 

某自行车厂分拣系

统仿真与优化 
省市级 二等奖 

30 李波 
第十八届全国大学生

智能汽车竞赛 

第十八届全国大学

生智能汽车竞赛 
省市级 二等奖 
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31 袁瑞 
上海市大学生工业工

程应用与创新大赛 

基于精益管理的某

生产车间 5S 改善方

案设计 

省市级 二等奖 

32 肖嘉萸 

蓝桥杯全国软件和信

息技术专业人才大赛

（电子类） 

蓝桥杯全国软件和

信息技术专业人才

大赛 

省市级 三等奖 

33 靳舒婷 
上海市大学生数学竞

赛 

上海市大学生数学

竞赛 
省市级 三等奖 

34 张家勋 

“云丰杯”全国绿色

供应链逆向物流设计

大赛 

基于低碳供应链的

闲置物资共享系统

设计 

省市级 三等奖 

35 汤雪松 

蓝桥杯全国软件和信

息技术专业人才大赛

（电子类）（上海赛

区） 

蓝桥杯全国软件和

信息技术专业人才

大赛（电子类）

（上海赛区） 

省市级 三等奖 

36 吴文豪 

蓝桥杯全国软件和信

息技术专业人才大赛

（电子类）（上海赛

区） 

蓝桥杯全国软件和

信息技术专业人才

大赛（电子类）

（上海赛区） 

省市级 三等奖 

37 方文林 

蓝桥杯全国软件和信

息技术专业人才大赛

（电子类）（上海赛

区） 

蓝桥杯全国软件和

信息技术专业人才

大赛（电子类）

（上海赛区） 

省市级 三等奖 

38 余振华 全国大学生数学竞赛 
全国大学生数学竞

赛 
省市级 三等奖 

39 刘硕 全国大学生数学建模 
全国大学生数学建

模 
省市级 三等奖 

40 侯锦 

蓝桥杯全国软件和信

息技术专业人才大赛

（电子类）（上海赛

区） 

蓝桥杯全国软件和

信息技术专业人才

大赛（电子类）

（上海赛区） 

省市级 三等奖 

41 谭磊 
全国大学生数学建模

竞赛 

全国大学生数学建

模竞赛 
省市级 三等奖 

42 王成志 
全国大学生数学建模

竞赛 

全国大学生数学建

模竞赛 
省市级 三等奖 



2023 年工程学院大学生创新创业成果汇编   

 
第 27 页 共 46 页 

43 林健民 

蓝桥杯全国软件和信

息技术专业人才大赛

（电子类）（上海赛

区） 

蓝桥杯全国软件和

信息技术专业人才

大赛（电子类）

（上海赛区） 

省市级 三等奖 

44 邵思源 全国大学生数学竞赛 
全国大学生数学竞

赛 
省市级 三等奖 

45 张昊祥 全国大学生数学竞赛 
全国大学生数学竞

赛 
省市级 三等奖 

46 谢宏胜 

“云丰杯”全国绿色

供应链逆向物流设计

大赛 

“云丰杯”全国绿

色供应链逆向物流

设计大赛 

省市级 三等奖 

47 夏宇 

蓝桥杯全国软件和信

息技术专业人才大赛

（电子类）（上海赛

区） 

蓝桥杯全国软件和

信息技术专业人才

大赛（电子类）

（上海赛区） 

省市级 三等奖 

48 李世勋 

蓝桥杯全国软件和信

息技术专业人才大赛

（电子类）（上海赛

区） 

蓝桥杯全国软件和

信息技术专业人才

大赛（电子类）

（上海赛区） 

省市级 三等奖 

49 潘俊辉 

第十五届上海市大学

生数学竞赛（高教社

杯） 

第十五届上海市大

学生数学竞赛（高

教社杯） 

省市级 三等奖 

50 汤智越 

“云丰杯”全国绿色

供应链逆向物流设计

大赛 

“云丰杯”全国绿

色供应链逆向物流

设计大赛 

省市级 三等奖 

51 王宇飞 

“云丰杯”全国绿色

供应链逆向物流设计

大赛 

“云丰杯”全国绿

色供应链逆向物流

设计大赛 

省市级 三等奖 

52 张剑耀 

“云丰杯”全国绿色

供应链逆向物流设计

大赛 

《面向新能源汽车

废旧电池绿色逆向

物流网络设计》 

省市级 三等奖 

53 王子怡 

“汇创青春”——上

海大学生文化创意作

品展示活动 

《智慧鲤——基于

扑翼机原理的多功

能航行器》 

省市级 三等奖 

54 潘怡 
iCAN 国际创新创业大

赛 
新型水处理隔膜阀 省市级 三等奖 

55 周靖达 

“云丰杯”全国绿色

供应链逆向物流设计

大赛 

《基于 AHP 和重心

法的循环产业园布

局方案》 

省市级 三等奖 
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56 杨其振 
iCAN 国际创新创业大

赛 

基于风光互补供能

的大型内陆渔业碳

汇监测预报浮标系

统 

省市级 三等奖 

57 陈天乐 
iCAN 国际创新创业大

赛 

基于风光互补供能

的大型内陆渔业碳

汇监测预报浮标系

统 

省市级 三等奖 

58 谭雨婕 
iCAN 国际创新创业大

赛 

基于风光互补供能

的大型内陆渔业碳

汇监测预报浮标系

统 

省市级 三等奖 

59 熊昊 
上海市大学生电子设

计竞赛-TI 杯 

上海市大学生电子

设计竞赛-TI 杯 
省市级 三等奖 

60 俞锦松 
iCAN 国际创新创业大

赛 

泛海解忧——沉浸

式融媒体海洋文创

解压空间 

省市级 三等奖 

61 王向荣 

iCAN 全国大学生创新

创业大赛（上海赛

区） 

新型水处理隔膜阀 省市级 三等奖 

62 倪嘉浩 

“云丰杯”全国绿色

供应链逆向物流设计

大赛 

农产品绿色物流运

输路径优化研究 
省市级 三等奖 

63 朱世健 
上海市大学生工业工

程应用与创新大赛 

《基于永磁材料的

节能减噪型微摩擦

磁悬浮零件的设计

与应用》 

省市级 三等奖 

64 王凌涛 

“云丰杯”全国绿色

供应链逆向物流设计

大赛 

《基于 AHP 和重心

法的循环产业园布

局方案》 

省市级 三等奖 

65 滕博 
上海市大学生工业工

程应用与创新大赛 
奇思气动装袋器 省市级 三等奖 

66 顾弈扬 

iCAN 全国大学生创新

创业大赛（上海赛

区） 

新型水处理隔膜阀 省市级 三等奖 

67 张敬廷 

“云丰杯”全国绿色

供应链逆向物流设计

大赛 

《农产品绿色物流

运输路径优化研

究》 

省市级 三等奖 
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68 常晨 

“云丰杯”全国绿色

供应链逆向物流设计

大赛 

《农产品绿色物流

运输路径优化研

究》 

省市级 三等奖 

 

 

2023 校级竞赛获奖 

序号 学生姓名 作品名称 竞赛/论坛名称 获奖级别 奖项等次 

1 柯政帆 

中国国际“互联网

＋”大学生创新创业

大赛 

中国国际“互联网

＋”大学生创新创

业大赛 

校级 特等奖 

2 李波 
上海海洋大学渔业装

备创新设计大赛 

云渔宝——基于 AI

的智慧渔业养殖系

统 

校级 一等奖 

3 肖嘉萸 
上海市大学生数学竞

赛 

上海市大学生数学

竞赛 
校级 一等奖 

4 熊昊 
渔业装备创新设计大

赛 

云渔宝——基于 AI

的智慧渔业养殖系

统 

校级 一等奖 

5 王向荣 
全国大学生节能减排

社会实践与科技竞赛 

一种基于北斗定位

系统的智慧虾塘投

饵无人机设计 

校级 二等奖 

6 余振华 
上海海洋大学数学竞

赛 

上海海洋大学数学

竞赛 
校级 二等奖 

7 靳舒婷 
上海市大学生数学竞

赛 

上海市大学生数学

竞赛 
校级 二等奖 

8 邵思源 
上海海洋大学数学竞

赛 

上海海洋大学数学

竞赛 
校级 二等奖 

9 魏家豪 

“创新生涯·驱动人

生”大学生创新创业

训练营 

Vincent 追光者-改

良型牵引式 AGV 智

能物流引流者 

校级 二等奖 

10 张剑耀 
“英科杯”工程优化

大赛 

《可移动式自动化

核酸采样与储存装

置的设计与优化》 

校级 三等奖 
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11 刘硕 
上海海洋大学数学建

模比赛 

上海海洋大学数学

建模比赛 
校级 三等奖 

12 张洲睿 
全国三维数字化创新

设计大赛 

三角洲机器人/七星

游龙 
校级 三等奖 

13 王璐恺 
渔业装备创新设计大

赛 

河蟹塘涵道式空气

动力智能无人投饵

船 

校级 三等奖 

14 王成 
渔业装备创新设计大

赛 

《河蟹塘涵道式空

气动力智能无人投

饵船》 

校级 三等奖 

15 王森林 
渔业装备创新设计大

赛 

河蟹塘涵道式空气

动力智能无人投饵

船 

校级 三等奖 

16 黄玮涛 
渔业装备创新设计大

赛 

河蟹塘涵道式空气

动力智能无人投饵

船 

校级 三等奖 

17 赵怡洁 

上海海洋大学商业项

目策划暨

Presentation 大赛 

上海海洋大学商业

项目策划暨

Presentation 大赛 

校级 三等奖 

18 潘俊辉 
上海市大学生数学竞

赛 

上海市大学生数学

竞赛 
校级 三等奖 

19 黄旻钰 

上海海洋大学商业项

目策划暨

Presentation 大赛 

上海海洋大学商业

项目策划暨

Presentation 大赛 

校级 三等奖 

20 吴文豪 
上海海洋大学数学竞

赛 

上海海洋大学数学

竞赛 
校级 三等奖 

21 曾雅博 
第八届船模动力艇大

赛 

第八届船模动力艇

大赛 
校级 三等奖 

22 冶林涵 

中国国际“互联网

＋”大学生创新创业

大赛（上海赛区） 

《智能物流分拣机

器人的设计》 
校级 三等奖 

23 敖欣 
第八届船模动力艇大

赛 

第八届船模动力艇

大赛 
校级 三等奖 
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24 谭雨婕 
蔚蓝创新大学生科创

训练营 

蔚蓝创新大学生科

创训练营 
校级 三等奖 

25 谭磊 
全国大学生数学建模

竞赛 

全国大学生数学建

模竞赛 
校级 三等奖 

 

 

三、学术论文 

1. 公开发表论文统计表 

序

号 
作者姓名 发表论文名称 刊物名称 期次 

1 武俊岑 

A new 

generation of 

sensors for 

non-invasive 

blood glucose 

monitoring 

American Journal of 

Translational Research 
15 

 

2.论文全文汇编 
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四、专利（著作权） 

1. 授予专利（著作权）统计表 
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序号 作者姓名 专利名称/著作权名称 
专利/著

作权类型 

获批的 

专利号/授权号 

1 
方思敏；方涛；任

少玙； 
一种乒乓球偏转击发机构 发明专利 CN117618867A 

2 
方思敏；方涛；任

少玙； 
一种乒乓球发球装置 发明专利 CN117599402A 

3 
方思敏；方涛；任

少玙； 
一种乒乓球分球送球机构 发明专利 CN117839191A 

4 李琛；朱锦恒 一种网兜式翻转收集装置 发明专利 
20240327000017

60 

5 潘应林；马运强 一种旋转式垃圾倾倒装置 发明专利 
20240327000032

20 

 

2.专利（著作权）证书汇编 

 

 


